Elektricky servopohon jednootackovy \ Electric part-turn actuator

Standardné vybavenie:

« Svorkovnicové pripojenie
« 2 momentové spinace

« Napdjacie napatie 230 V AC

Specifikaénd tabul’ka \Specification table\ MPR

o 2 polohové spinace
» Vyhrievaci odpor
o Ruéné ovladanie
o Stupen krytia IP 67

Standard equipment:

« Voltage 230 VAC

« Terminal board connection
« 2 torque switches

o 2 position switches

« Space heater

« Manual control

« Protection code IP 67

| Objednavaci kéd \Order code\ 52220.] x [ - [ x [ x| x[x[ x|/ [x][x]
Klimaticka odolnost’ 10) Okolita teplota v
\Climate resistance\ \Temperature\
Q2 Standard °C = +E55°
85 \standard\ 25°C # +55°C 1
o0
QL tropické
£> o o
> \tropics\ -25°C = +55°C 6
Elektrické pripojenie Napajacie napatie Schéma zapojenia v
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\
Na svorkovnicu \To terminal board\ 9
230 VAC 7296 —
Na konektor \To connector\ 2" a 8
L g21R5) Menovita Pracovna Elektromotor \Electric motor\
\sm;mg:f? ::;ﬁ:lt‘e\ doba prestavenia doba prestavenia Vykon Otacky Prod v
\Rated operating time\ | \Operating time\ \Power\ \Speed\ \Current\
63 + 125 Nm 32 s/90° 32 + 34 s/90° B
40 + 100 Nm 16 s/90° 16 + 18 s/90° 16 W 1150 min™’ 0.31A C
25 + 63 Nm 8 s/90° 8 + 10 s/90° D
Vyhotovenie ovladacej dosky Pracovny uhol Schéma zapojenia|
\Control board version\ \Operating angle\ \Wiring diagram\
60° A
Elektromechanicka - bez miestneho ovladania 90° 7298 B
\Electromechanical control board - without local control\ 120° C
160° D
Vysiela¢ polohy Zapojenie Vystup Schéma zapojenia p!
\Transmitter\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez vysielaca \Without transmitter\ - - - A
Jednoduchy _ 1x100Q 75a B
Odporovy \Single\ 1x2000Q F
\Potentiometer\ Dvojity 2x100 Q C
- Z6a —
\Double\ 2x2000Q P
2-vodi¢ \2-wire\ 4 -20 mA Z10a S
Bez zdroja 0-20mA T
\ Passive \ 3-vodi¢ \3-wire\ 4-20 mA Z257b \Y
Elektronicky - pradovy 0-5mA v
\Electronic position —~ -
transmitter\ 2-vodic¢ \2-wire\ 4-20 mA Z269a Q
So zdrojom 0-20 mA U
\Active \ 3-vodi¢ \3-wire\ 4-20 mA Z260a w
0-5mA 4
Pradovy Bez zdroja \ Passive \ . ] ] Z10a |
\CPT\ So zdrojom \ Active \ 2-vodit \2-wire\ 4-20mA 7269 J

Mechanické pripojenie
\Mechanical connection\

Rozmerovy nacrt
\Dimensional drawing\

Paka + dorazy
\Lever + stop ends\

Bez doplInkovych pripojovacich dielcov \Without additional coupling parts\

Tahadlo TV 360 \Pull-rod TV 360\ (P-0210)

Svorniky \Bolts\ (P-1090a)

Tahadlom TV 360 + svorniky \Pull-rod TV 360 + bolts\ (P-1090a; P-0210)

P-1050b

EEE

Rozsirené vybavenie
\Additional equipment\

Schéma zapojenia
\Wiring diagram\

Bez dopinkovej vybavy; nastaveny max. vypinaci moment
\Without additional equipment; adjusted max. switching-off torque\

A 2 pridavné polohové spinace S5, S6 \2 additional position switches S5, S6\

Z298

B Nastavenie vypinacieho momentu na pozadovanu hodnotu \Switching-off torque adjustment for required value\

48 REGADA’

Dovolené kombinacie a kod vyhotovenia \Allowed combination and code of version\: A+B=07
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Elektricky servopohon jednootackovy\ Electric part-turn actuator

Poznamky:

10) Pozri"Pracovné prostredia” nastr. 2. .

21) Schémy zapojenia st uvedené bez ¢iselného oznacenia na konektore. Upina
schéma na poziadanie.

32) Vypinaci moment uvedte v objednavke. Pokial sa neuvedie, nastavuje sa
na maximalnu hodnotu prislusného rozsahu. U zakaznika nie je
prestavitelny

33) Max. zatazovaci momentje rovny:

e 0,8-nasobku max. vypinacieho momentu pre rezim prevadzky S2-10 min,
resp. S4-25%, 6 - 90 cyklov/hod;

e 0,6-nasobku max. vypinacieho momentu pre rezim prevadzky S4-25%,
90-1200 cyklov/hod

Schémy zapojenia \Wiring diagrams\ MPR

Notes:

10) See "Working enviroment" on page 2.

21) Wiring diagrams are not showing connector pin numbers. Complete diagram on
request.

32) State the switch-off torque in your order. If not stated it is adjusted to the
maximum value of the chosen range.

33) The maximum load torque equals the max. switching-off torque multiplied by:
o 0.8 forduty cycle S2-10 min, or S4-25%, 6 - 90 cycles per hour
o 0.6 forduty cycle S4-25%, 90 - 1200 cycles per hour
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Elektrické pripojenie:
na svorkovnicu s 32 svorkami s prierezom pripojovacich vodi¢ov max. 2,5 mm’ cez
3 kabelové vyvodky M25x1,5 pre priemer kabla 12,5az 19 mm.

Poznamky:

1. Zapojenie je limitované po¢tom svoriek 32 na svorkovnici servopohonu.

2. Pri svorkovnicovom vyhotoveni servopohonu, svorka 1/60 v schéme zapojenia
Z269a aZ260a je vyvedena nasvorku €.1.

3. Prepojka X3:6-X:7 a X3:2-X:8 v schéme zapojenia Z296 pri svorkovnicovom
pripojeni nie je na ES z vyrobného zavodu (nutné prepojit zakaznikom).

4. Iné zapojenia servopohonov ako su uvedené v katalégu si mozné po dohode s
vyrobcom.

Legenda:
Z5a........... zapojenie jednoduchého odporového vysielaca polohy
Z6a ..zapojenie dvojitého odporového vysielaca polohy

..zapojenie polohového vysielaca pridového - 2-vodi¢ bez zdroja
..zapojenie el. polohového vysielaca prudového - 3-vodi¢ bez zdroja
Z260a....... zapojenie el. polohového vysielaca prudového - 3-vodi¢ so zdrojom
Z269a....... zapojenie polohového vysielaca prudového - 2-vodi¢ so zdrojom
..zapojenie 1-fazového elektromotora

..zapojenie momentovych a polohovych spinacov a vyhrievacieho
odporu

odporovy vysiela¢ jednoduchy
odporovy vysiela¢ dvojity

..polohovy vysiela¢ pruadovy
..momentovy spina¢ ,otvorené”
momentovy spina¢ ,zatvorené”
polohovy spina¢ ,otvorené*”
..polohovy spina¢ ,zatvorené”
..pridavny polohovy spinac¢ ,otvorené*
pridavny polohovy spina¢ ,zatvorené*
elektromotor

..kondenzator

..brzda elektromotora

..svorkovnica elektromotora
..vystupny signal pradovy
..zrdzaci odpor

zatazovaci odpor

Electric connection:
to terminal board with 32 clamps, wire cross section max. 2.5 mm” via 3 cable
glands M25x1.5 for cable diameter 12.5 to 19 mm.

Notes:

1. Wiring connection is limited by max. number of 32 terminals.

2. For the EA version with connection to the terminal board, the terminal 1/60 (the
wiring diagrams Z269a and Z260a) is led out to the terminal No. 1.

3. For the EA version with connection to the terminal board, the actuator is not
equipped with the jumper X3:6-X:7 and X3:2-X:8 (Z296) in manufacturing plant (it
is necessary to connect it by customer).

4. Different wirings of actuators than shown in the catalogue are possible after
agreement with producer.

Legend:

Z5a........... connection of single potentiometer

ZBa...........connection of double potentiometer

Z10a.........connection of CPT or electronic position transmitter - 2 - wire, passive
Z257b .connection of electronic position transmitter - 3 - wire, passive
Z260a.......connection of electronic position transmitter - 3 - wire, active
Z269a.......connection of CPT or electronic position transmitter - 2 wire - active
Z296a .connection of 1-phase electric motor

Z298.........connection of torque and position switches and space heater

single potentiometer

double potentiometer

.CPT or electronic position transmitter
.torque switch ,,open”

torque switch ,closed”

position switch ,open*”

.position switch ,closed”
.additional position switch ,open*®
additional position switch ,closed”
electric motor

.capacitor

.motor's brake

.space heater

.terminal board

.electric motor’s terminal board
.output current signal

.reducing resistor

loading resistor
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Elektricky servopohon jednootackovy \ Electric part-turn actuator

Rozmerové nacrty \Dimensional drawings\ MPR
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Priklad upevnenia servopohonu pomocou svornikov \Attachment example of actuator by bolts\

Upevriovacia doska (nie je predmetom dodavky)

| Fixing plate (not delivered by actuator producer)

Svornik \Bolt\

Podlozka \Washer\

Matica \Nut\

—————y
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