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REGADA Elektrické servopohony RE MATIC

Ovladacie jednotky servopohonov REMATIC

V klasickych elektrickych servopohonoch REGADA je ovladanie vykonavané prostrednictvom elektromechanickych
polohovych a momentovych jednotiek, polohovych vysielacov s mechanickymi ndhonmi a pre indikaciu polohy armatury
slizia mechanické polohové ukazovatele, ktoré zobrazuju iba priblizne dosiahnutu polohu. Pre ovladanie unifikovanym
signalom su pohony vybavené polohovym regulatorom. Tieto systémy su nastavené na pevné hodnoty a v prevadzke sa

nedaju lubovolne prestavovat, resp. len vobmedzenom rozsahu.
V servopohonoch REMATIC vsetky tieto funkcie zabezpecluje elektronicky bezkontaktny systém ovladania

servopohonov DMS3 s absolutnym snimanim polohy. Systém zabezpecuje parametrizovanie, chod pohonu, kontrolu
a monitorovanie nastavenych vlastnosti pomocou PC. DMS systém poskytuje  mnoho novych funkcii
a vlastnosti voci klasickym pohonom a to s neporovnatelnym komfortom pri parametrizacii. V pripade straty napajacieho
napatia su vSetky nastavené hodnoty zachované bez potreby zalohovacieho zdroja .

DMS3 ED

Elektrické servopohony REMATIC vybavené elektronikou
DMS3 ED su vhodné pre ovladanie napajacim napatim
so spinanim elektromotora prostrednictvom relé.
Parametrizacia sa vykonava pomocou tladidiel a
blikajucich LED didd na riadiacej jednotke alebo pomocou
programu  PC (rozhranie RS 232). Su uréené pre
prevadzku ON - OFF.

DMS3 PROFIBUS

DMS3

Elektrické servopohony REMATIC vybavené elektronikou
DMS3 su vhodné pre ovladanie napatim 24 V DC (2P
regulacia) alebo analégovym vstupnym signalom
0/4 - 20 mA alebo 0/2 - 10 V (3P regulacia). Spinanie
elektromotora je realizované opto¢lenmi. Parametrizacia
sa vykonava: pomocou tlacidiel a blikajucich LED didd na
riadiacej jednotke, prostrednictvom modulu miestneho
ovladania s LCD displejom alebo pomocou programu PC
(rozhranie RS 232). Su uréené pre regulaénu prevadzku

alebo prevadzku ON - OFF. Systém umoZhuje prepinanie
medzi digitalnym a analégovym ovladanim, pripadne

Elektrické servopohony REMATIC s komunikaénym i g )
ovladanim impulzmi.

protokolom Profibus DP - pripravuje sa.

Prehlad funkcii systému DMS3

FUNKCIE REGULATORA

3P ovladanie - trojpolohova regulacia. Ovladanie analégovym vstupnym signalom 0/4 - 20 mA (0/2 - 10 V).
Urcené pre regulaénu prevadzku.

Regulacia v krajnych polohach (tesné uzatvorenie, uplné otvorenie)

Kalibracia regulatora

2P ovladanie - dvojpolohova regulacia. Ovladacie povely trvalym napatim 24 V DC, max. 10 mA .
Uréené pre uzatvaraciu prevadzku OTVOR - ZATVOR

2P impulzné ovladanie - ovladanie impulzom 24 V DC (bez trvalého privodu napéatia)

3P/2P/12 - prepinanie ovladania medzi 3P/2P/I12 (impulznym ovladanim)

Taktovaci rezim chodu

Polohovy vysielaé prudovy 4 - 20 mA, pasivny

Bezpecnostna funkcia ESD - reakcia na poruchu
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VYPINANIE

Vypinanie v koncovych polohach (programovatelné): vypinanie od polohy, od momentu alebo kombinovane

Nastavenie vypinacieho momentu: moment je prestavitelny od 50% do 100% (od velkosti pohonov 1)

Blokovanie momentu: vo zvolenom pasme od krajnej polohy a ¢asovo v rozsahu 0 az 20 s

Blokovanie momentu pri rozbehu motora

HLASENIA A SIGNALIZACIA

Chybové hlasenie pomocou:
- blikania ¢ervenej LED na riadiacej jednotke
- Ciselnych kddov a nadpisov na LED displeji a blikanim &ervenej LED (pod krytom)
- Ciselnych kédov a nadpisov na LCD displeji miestneho ovladania a blikanim ¢ervenej LED

Indikacia chodu - prostrednictvom LED na riadiacej jednotke a displejoch

Hlasenia a funkcie programovatelnych relé (RE1, RE2, R3, R4, R5) - vyber z 18 funkcii

Hlasenie poruchy cez programovatelné relé READY: chyby, chyby alebo varovania, chyby alebo nie je dialkové,
chyby alebo varovania alebo nie je dialkové.

Aktivacia tepelnej ochrany elektromotora

DALSIE VYBAVENIE A VLASTNOSTI

Antikondenzacény systém - vyhrievaci odpor ovladany z riadiacej jednotky

Funkcia DBL - uvolnenie miestneho ovladania

Programovacie rozhranie RS 232 pre parametrizaciu pomocou PC

MIESTNE OVLADANIE

Dvojriadkovy displej - pre zobrazenie okamzitej polohy a pre parametrizaciu

LED signalizacia chodu a poruchy

Funkcie: DIALKOVE - VYPNUTE - MIESTNE; OTVORENE - STOP - ZATVORENE

PARAMETRIZACIA

Nastavovanie pomocou 4 tladidiel a 6 signalnych LED na riadiacej jednotke

Nastavovanie pomocou tladidiel miestneho ovladania a hlaseni LCD displeja

Parametrizacia pomocou programu PC. Tri Grovne parametrizacie :

- uzivatel'sky mod, uréeny pre bezného uzivatela servopohonu

- servisny méd, uréeny pre vyskolenych servisnych pracovnikov. Tento méd sa aktivuje, pripojenim HW kfu¢a k PC
- vyrobny maéd. Vstup do menu ma iba vyrobca.

ARCHIVACIA DAT

Ukladanie alebo tla¢ parametrov za ucelom ich archivovania

Zobrazovanie vSetkych aktualnych chyb a pamati s archivom poctu vyskytu chyb z predoslej prevadzky

Zobrazovanie poctu hodin a minut chodu pohonu s regulatorom

Zobrazovanie poctu zopnuti relé do polohy "Zatvorené a Otvorené"

Pamat' poslednych varovani a chyb

Pamat poctu vyskytov varovani a chyb
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-c':asti systému DMS3

n Riadiacajednotka
Riadiaca jednotka je hlavnou €astou systému DMS3. Spracovava udaje zo snimacov a vstupov, vyhodnocuje
ich a vydava povely pre chod elektromotora ako hnacej jednotky servopohonu. Nastavuje vystupy a relé
a vysiela udaje do displejov. Obsahuje v sebe zarover regulator polohy pre ovladanie unifikovanym vstupnym
signalom 0/4 - 20 mA (0/2 - 10 V). Riadi komunikaciu s ostatnymi modulmi systému DMS3. V svojej pamati
uchovava parametre pre konfiguraciu a funkciu systému. Realizuje systém menu pre zmenu parametrov
a prevadza diagnostiku systému.
Riadiaca jednotka obsahuje:
» panel pre nastavenie pohonu pomocou 6 LED diéd a 4 tlacidiel
> relé READY pre hlasenie pripravenosti pohonu alebo hlasenia chyb a portch
» 2volne programovatelné relé RE1, RE2 (moment, poloha, ....)
» analdgovy pradovy vysielaé polohy 4 - 20 mA pasivny
» svorkovnice pre pripojenie vstupov a vystupov
» komunikacény konektor pre parametrizaciu pomocou PC - rozhranie RS 232

E Zdrojova doska
Zabezpecluje napajanie elektroniky a elektromotora a poskytuje pomocné vystupné napéatie 24 V DC.
Z1/Z4 - pre velkosti servopohonov "0" s jednofazovymi elektromotormi
Z2 - pre velkosti servopohonov "0.1, 1, 2, 2.3, 2.4, 3, 3.4 a 3.5" s vystupom pomocného napatia 24 V DC, 40 mA
Z3 - pre servopohony typu Modakt pre 3-fazové napajacie napatie s vystupom pomocného napéatia 24 V DC,
100 mA

E] LeDdisplej
SluZi ako ukazovatel polohy pocas prevadzky a pre zobrazovanie napisov LED menu pri parametrizacii pohonov cez
tlacidla riadiacej jednotky. Pre signalizaciu chodu a poruch je vybaveny 3 LED diédami. Dodava sa v servopohonoch
od velkosti"0.1" pri volbe bez miestneho ovladania.
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Jednotka snimania polohy
Zabezpecuje bezkontaktné magnetické snimanie polohy vystupného hriadela

Jednotka snimania momentu
Zabezpeluje bezkontaktné magnetické snimanie momentu vystupného hriadela. U jednootackovych
servopohonov je dostupna od velkosti 1

Vyhrievaci odpor
Sluzi pre udrzovanie pozadovanej klimy elektroniky. Je spinany z riadiacej jednotky a poZadovanu teplotu je
mozné nastavit od -40 °C do +70 °C pomocou programu v PC.

Visiaci zamok
Brani nedovolenej manipulacii s miestnym ovladanim.

Modul miestneho ovladania

Zobrazuje aktualnu hodnotu polohy pocas prevadzky, podava informacie o chybovych hlaseniach. V stave

"Vypnuté" sa cez tla€idla modulu parametrizuju vSetky prevadzkové hodnoty bez otvarania vrchného krytu.

Obsahuje:

- dvojriadkovy textovy svietiaci LCD displej pre zobrazenie: informacii o pohone, napisov pri parametrizacii pohonu
azobrazovanie aktualnej polohy po¢as prevadzky

-tri LED diddy pre indikaciu chodu a poruchy

- uzamykatelné tlagidlo pre volbu funkcii: DIALKOVE - VYPNUTE - MIESTNE

- tla€idla pre parametrizaciu pohonu a ovladanie smerov OTVOR - STOP - ZATVOR

- visiaci zamok pre nedovolenu manipulaciu

Modul pridavnych relé
Obsahuje tri nezavislé programovatelné relé R3, R4, R5 .

Pomocné vystupné napatie
Svorkovnica pomocného napatia pre napajanie ovladacich vstupov.
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Ovladanie a funkcie regulatora

2P ovladanie

Ovladanie napajacim napatim

Pre ovladanie servopohonov v rezime OTVOR - STOP -
ZATVOR pomocou napajacieho napatia sa voli ovladacia
jednotka DMS3 ED. Pre parametrizaciu sa pouziva
rovnaky ovladaci program ako pri DMS3 alebo tlacidla na
riadiacej jednotke.

Ovladanie napatim24VDC

Pre ovladanie servopohonov v rezime OTVOR - STOP -
ZATVOR napétim 24 V DC sa voli ovladacia jednotka
DMS3. Pri naprogramovani riadiacej jednotky v menu
Regulator pre 2P ovladanie sa pohon ovlada povelmi
OTVOR - ZATVOR privadzanim napatia 24 V DC (trvaly
signal) na svorky "Open a Close". V tomto menu sa da
navolit aj impulzna prevadzka OTVOR - ZATVOR, pri ktorej
sa servopohon spusti uz pri impulze trvajicom min. 50 ms
a pokraCuje az do vypnutia v koncovej polohe bez
pritomnosti trvalého ovladacieho napatia.
V medzipolohe sa da zastavit privedenim napatia 24 V DC

navstup 11 naprogramovaného na STOP.
V servopohonoch od velkosti "0.1" je zo zdrojovej jednotky

vyvedené na svorkovnicu pomocné vystupné napatie 24 V
DC, ktorym je mozné prepinanie ovladania 3P/2P/I2 t.|.
regula¢na prevadzka / prevadzka Otvor - Zatvor / impulzna
prevadzka.

100%
OTVORENE =

T

ZATVORENE

dojazd zotrvaénosti\

\ vypnutie elektromotora

skutocnéa
poloha

B o P
% pozadovana
| poloha
©) zapnutie
o elektromotora
| — ey ypp——" Sy

3P ovladanie

Ovladanie signalom 0/4 -20 mA

Polohovy regulator je su€ast'ou riadiacej jednotky systému
DMS3. Da sa aktivovat v menu Regulacia ako parameter
3P. Vstupné unifikované signaly 0/4 - 20 mA alebo

0/2-10V sa privadzaju na svorky -IN, +IN.
Trojpolohovy regulator spracovava pozadovanu hodnotu

polohy a skuto¢nu hodnotu polohy a trvale porovnava ich
velkost. Ak ich rozdiel prekro¢i nastavené pasmo
necitlivosti, vyda povel pre chod motora o potrebnu
hodnotu do prislusného smeru. Spravnym uréenim pasma
necitlivosti (uruje zapnutie motora) sa proces regulécie
stabilizuje. Pre spravne zastavenie pohonu v novej
pozadovanej polohe riadiaca jednotka vypne motor skor
o hodnotu zotrvacnosti nameranej pri kalibracii. Okamzik
vypnutia motora v pozadovanej polohe udava pasmo

vnutornej necitlivosti, ktoré urCuje presnost regulacie.
Regulator zabezpecuje aj funkciu "tesné uzatvorenie resp.

uplné otvorenie" armatury, podla toho ako sa nadefinuje
parameter Koncova poloha, alebo ak sa zadefinuje pasmo
tolerancie. Ak sa v menu Tolerancia nastavi hodnota od 0
do 5%, potom ak servopohon pride do tohto pasma vypne

na hodnote 0% alebo 100% alebo od momentu .
Nastavenim parametrov v menu "Regulator" na 3P/2P/12

mozno privedenim napatia na vstup 12 regulacnu
prevadzku deaktivovat a prejst do ovladacieho rezimu
OTVOR - STOP - ZATVOR, t.j. do 2P ovladania, alebo do
2P impulzného rezimu.

N

vnutorna
necitlivost’

le

l— necitlivost—»

pasmo vnutornej necitlivosti = 2x parameter Necitlivost vnutorna
pasmo necitlivosti = 2x parameter Necitlivost’
pasmo zotrvaénost = 2x parameter Zotrvaénost

zaciatok merania
skuto€nej polohy

le— necitlivost——»!
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Taktovaci rezim

Ulohou taktovania je spomalit chod pohonu do stanovenej polohy v zvolenom pasme zdvihu. Doba chodu elektromotora
a pauzy je volitelna od 1 s do 250 s. Taktovaci rezim méze byt zapnuty zvlast pre smer OTVARA a zvlaét pre smer
ZATVARA alebo pre obidva smery rovnako. Taktovanie je mozné pre uzatvaraciu (2P) aj regulaén prevadzku (3P).

100 %

OTVORENE =

Takt beh

POLOHA

Takt pauza
oo |

0%

Taktovacie pasmo
v smere zatvara

Taktovacie pasmo
v smere otvara
———'

Takt beh

Takt pauza

fi—

\

ZATVORENE

Taktovanie
pre spomalenie
otvarania

Statie
v polohe
| otvorené

Vypinanie

Servopohony REGADA maju dva
nezavislé meracie systémy: meranie
polohy a momentu. V zavislosti od
typu armatury sa mébze v menu
Koncova poloha zvolit vypinanie
v koncovych polohach ako: vypinanie
od polohy, od momentu pre obidva
smery alebo kombinovane, t.j. jeden
smer od polohy, druhy od momentu.
Vyber je mozny cez vSetky spdsoby
parametrizacie.

Reakcia na poruchu

Nastavenie momentu

Servopohony od velkosti 1 a vysSie
su vybavené snimaom momentu.
Vypinaci moment sa da nastavit od
50 % do 100 % maximalneho
vypinacieho momentu nezavislé pre
obidva smery. Prestavenie sa
vykonava pomocou programu v PC,
tladidlami na miestnom ovladani
alebo tladidlami na riadiacej
jednotke. Vypnutie od momentu
mbze byt v krajnych polohach (na
dorazoch) alebo v medzipolohe, kedy
je povazované za chybu.

Pri vypadku riadiaceho signalu alebo inej poruchy je mozné servopohon

prednastavit na nasledujucu €innost’

ZASTAVIT - servopohon sa ihned zastavi a zostdva v tejto polohe.
POLOHA OTVORENE - servopohon sa prestavi do polohy OTVORENE.
POLOHA ZATVORENE - servopohon sa prestavi do polohy ZATVORENE.
BEZPECNA POLOHA - servopohon sa prestavi do naprogramovanej polohy.
Po pominuti poruchy servopohon zaujme polohu zodpovedajucu signalu

Ziadanej hodnoty.

Taktovanie CAS
pre spomalenie
zatvarania

Blokovanie momentu

Blokovanie momentu v koncovych

polohach.
Sluzi na zablokovanie momentového

vypinania po€as pohybu z krajnej
polohy pre odtrhnutie uzatvaracieho
¢lena armatury. Servopohon pritom
dosiahne maximalny zaberovy
moment. VyuZiva sa pri armaturach,
ktoré maju zvySeny krutiaci moment
v koncovej polohe, pripadne ak stoja
v koncovej polohe dlhsi Ccas.
Blokovanie je mozné len v koncovych
polohach zadanych parametrami
Poloha blokovania O a Z. Blokovat
moment O je mozné od 0 do 5%
zdvihu amomentZ v rozsahu od 100
do 95 % zdvihu. Doba blokovania je
dana parametrom Cas blokovania od
0do 20 sekund.

Blokovanie momentu prirozbehu.
Sluzi na preklenutie zvySeného

momentu hybnosti pri rozbehu.
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Hlasenia a signalizacia

Chybové hlasenia

Po nastaveni koncovych poléh servopohonu sa vykonava
kalibracia. Ak prebehne bez chyb, vystup pohonu sa
prestavi do polohy v zavislosti od ovladacieho signalu
dialkového ovladania. Ak pri kalibracii nastane chyba,
systém poda hlasenie prostrednictvom blikania LED
ERROR, prepnutim relé Ready a napismi na displejoch s
uvedenim typu chyby. Servopohon je mozné pripojit k PC
a prostrednictvom programu zistit' typ poruchy. Rovnako sa
tieto chybové hlasenia signalizuju aj po¢as prevadzky. Pri
vyskyte chyby sa servopohon zastavi a bude pracovat az
po odstraneni chyby.

Relé READY

Programovatefné relé READY podava suhrne hlasenia

poruchy podfa zvoleného nastavenia:

» Chyby

» Chyby alebo Varovania

» Chyby alebo Nie je dialkové

» Chyby alebo Varovania alebo Nie je dialkové

Tepelna poistka - aktivacia tepelnej ochrany

Jednofazové elektromotory (okrem SP 0, ST 0, SP 0.1 ) su
Standardne vybavené tepelnou poistkou zabudovanou vo
vinuti elektromotora do obvodu nulového vodi€a. Pri
prekroceni teploty sa obvod rozopne a vyradi elektromotor
z ¢innosti az do vychladnutia vinutia a opatovného zopnutia
tepelnej poistky. Trojfazové elektromotory maju tepelnu
poistku vyvedenu do riadiacej jednotky. V menu "Tepelna
poistka zavada" nastaveného na "Tepelna poistka aktivna"
sa po prehriati elektromotora zahlasi chyba a servopohon
zostane stat. Pri volbe "Ignorovanie tepelnej poistky"
servopohon nadalej pracuje bez ohfadu na prekro¢enu
teplotu vinutia elektromotora. Nulovanie tepelnej poistky sa
da navolit ako Automatické, vtedy servopohon po
vychladnuti znovu pracuje alebo Nulovanie miestnym
ovladanim.

Indikacia chodu a polohy

Indikaciu chodu servopohonov REMATIC do smerov
otvara alebo zatvara alebo hlasenie poruchy podavana

systém pomocou:
» LED diéd nariadiacej jednotke
» LED didd na displeji viditelnom cez priezor vrchného

krytu
»LED diéd na miestnom ovladani (podla vybavenia

pohonu)

Percentualne zobrazenie polohy podava systém pomocou
LED displeja alebo pomocou LCD displeja, ak je
servopohon vybaveny miestnym ovladanim.

Hlasenie o chode servopohonu s uréenim smeru pohybu je
mozné prostrednictvom programovatefnychrelé.

LED displej

(vnutri pohonu, viditelny cez priezor krytu)

LCD displej

(na miestnom ovladani)

Vysielanie okamzitej polohy

Pre okamzité hlasenie polohy vystupu su servopohony
s ovladacou doskou pre 3P ovladanie schopné prevadzat
nameranu polohu vystupu ziskanu bezkontaktnym
magnetickym snimaom na analégovy prudovy signal
4 - 20 mA. Signal je vyvedeny na svorky -L a +L na
svorkovnici vystupnych signalov na riadiacej jednotke.
Vystupny signal je pasivny.

Maximalne zatazZenie: 500 Ohm

Napajacie napatie: 15-24 V DC
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Programovatelné signalizacné relé

Servopohony so systétmom DMS3 su vybavené 2
zakladnymi relé RE1 a RE2 pripadne modulom s 3
pridavnymi relé R3, R4, R5 (od velkosti pohonov "0.1").
Relé sa daju naprogramovat na nasledujuce hlasenia:

> Relé neaktivne

» Dosiahnuta poloha Otvorené

» Dosiahnuta poloha Zatvorené

» Aktivovany vypinaci momentv smere Otvorené

» Aktivovany vypinaci momentv smere Zatvorené

» Aktivovany vypinaci moment Otvorené alebo Zatvorené
» Aktivovany moment Otvorené alebo dosiahnuta poloha

Otvorené
» Aktivovany moment Zatvorené alebo dosiahnuta poloha

Zatvorené
» Chod do polohy Otvara
» Chod do polohy Zatvara
» Pohyb (v obidvoch smeroch)
» Pohyb - Blika¢ (prerusovana indikacia chodu)
» Relé aktivne od polohy 0% do zvolenej polohy
> Relé aktivne od zvolenej polohy do polohy 100% *
» Varovanie (ako funkcia v relé Ready)
> Aktivované Dialkové ovladanie
» Aktivované Miestne ovladanie
» Ovladanie Vypnuté

*

Parametrizacia systému DMS3

* Nahrada signalizaénych spinacov pomocou funkcii
relé:

Do polohy: Relé je aktivne od polohy Z (0%) do
hodnoty parametra Poloha Relé 1 (3..5 pre ostatné relé).

Relé 1 aktivhe

e

ZATVORENE Poloha relé 1
0% 40%

Relé 1 neaktivne

OTVORENE
100%

Od polohy: Relé je aktivne od hodnoty parametra
Poloha Relé 2 (3..5 pre ostatné relé) do polohy O (100%).

Relé 2 aktivne
Relé 2 neaktivne

® l

ZATVORENE Poloha relé 2 OTVORENE
0% 60% 100%

Parametrizacia pomocou tlacidiel a LED diéd na riadiacej jednotke

Nastavenie sa vykonava pomocou Styroch tlacidiel:
MENU, P, O a C (Menu, Parameter, Close, Open) a
blikajucich LED diéd (MENU, PAR, SEL). Hlasenia su
zobrazované aj cez LED displej ak je nim servopohon

vybaveny (od velkosti 1).
Pri aktivacii menu je znemoznena normalna prevadzka

pohonu. Vstup do menu mdze byt chraneny heslom
uzivatefla.

LED diddy sluzia zaroven pre indikaciu: hlasenie chyb
(ERR), indikaciu chodu do prislusného smeru (OPEN,
CLOSE), privedenie ovladacieho napatia na vstupy I1
a 12 pre prepinanie servopohonu do 2P rezimu a jeho
zastavenie v impulznom rezime. Riadiaca jednotka je
osadena svorkovnicami pre vodi¢e vstupnych
a vystupnych signélov a svorkovnicou pre vystupné
hlasenia: relé READY arelé RE1aRE2.

signalu 0/4-20 mA

signalu 4-20 mA

Tlacidla nastavovacieho menu

Signalizacné
LED

Komunikacény

Svorkovnice konektor

vstupnych
ovladacich
signalov

=
; | |

Svorkovnica
ovladacieho

Svorkovnica

Svorkovnica RE1, RE2

vystupného

Svorkovnica
relé: READY

READY
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Parametrizacia pomocou multifunkénych tla€idiel na module miestneho ovladania

Miestne ovladanie obsahuje potrebné prvky pre parametrizaciu a ovladanie servopohonu z miesta jeho nasadenia.

Nastavenie je "non-intrusive ", t.j. vykonava sa bez odkrytovania servopohonu.
Modul miestneho ovladania ma k dispozicii signalizaciu chodu a poruchy prostrednictvom LED diéd. Po odomknuti tlaCidla

Remote-Off-Local a prepnuti do rezimu MIESTNE je mozné servopohon ovladat do smeru Otvara a Zatvara pomocou

tlacidiel OPEN , CLOSE a STOP.
Samotné nastavenie sa vykonava pomocou tlacidiel a hlaseni na LCD displeji na miestnom ovladani. Po odomknuti tlacidla

Remote-Off-Local a prepnuti systému do stavu VYPNUTE sa tlagidlom ESC vstupuje do menu. Sipkami sa listuje po
jednotlivych menu. Vstup do zvoleného menu sa vykona kratkym stlaenim ESC a zapis zvolenych parametrov sa potvrdi
dlhym stlaCenim ESC. Ponuka menu a volba parametrov sa znazorfiuje na dvojriadkovom LCD displeji. Vstup do menu
mdze byt chraneny heslom uzivatela. Vstupom do menu sa znemozni normalna prevadzka pohonu. Menu pre
parametrizaciu je dostupné v Styroch jazykoch: anglickom, Eeskom, pol'skom a ruskom.

Panel miestneho ovladania
LED signalizacia chodu a poruchy

LCD displej

Tlacidla OPEN-STOP-CLOSE

 OPEN  STOP CLOSE (Otvor - Stop - Zatvor)

; sC

TlaCidlo REMOTE-OFF-LOCAL
(Dialkové - Vypnuté - Miestne)

[o] [a] [&] [w] [v] [2]

Visiaci zamok

Parametrizacia prostrednictvom programu EHL explorer na Laptope alebo PC

Parametrizacia pomocou laptopu alebo PC s programom EHL explorer je najrychlejsi a najjednoduchsi spésob
nastavenia servopohonu. Ma tri Urovne parametrizacie :

- uzivatel'sky mod, uréeny pre bezného uzivatela servopohonu

- servisny méd, uréeny pre vyskolenych servisnych pracovnikov. Tento méd sa aktivuje pripojenim HW kfuéa k PC
- vyrobny méd. Vstup do menu mé iba vyrobca.

Pre nastavenie a monitorovanie parametrov sa daju na monitore PC zvolit rozne okna. Pre zakaznicke pouzitie sa
najCastejSie vyberaju okna:

Prevadzkové udaje - okno obsahuje udaje o okamZitej polohe, ovladani, velkosti riadiaceho signalu, vyvolani
momentu, po¢tu hodin chodu, poéte zopnuti motora v jednotlivych smeroch.

Motor - sluzi na spustanie servopohonu a prestavovanie servopohonu do nastavovanych krajnych polbh pri
parametrizacii.

Chyby a varovania - v okne sa signalizuju chyby a varovania pri parametrizacii pohonu a pocas jeho chodu.
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Parametre - hlavné okno programu pre zoradenie servopohonu. Nastavuju sa v iom vSetky potrebné zakaznicke funkcie:
zoradenie koncovych pol6h, tlacidlo kalibracie, volba funkcii regulatora 3P/2P/Impulzné ovladanie, volba vstupného
a vystupného signalu, necitlivost’ regulatora, spinanie vyhrievacieho odporu, programovanie funkcie tepelnej poistky,
nastavenie reakcie na poruchu a nastavenie bezpecnej polohy pri poruche alebo strate signalu, nastavenie vypinacieho
momentu od 50 % do 100 % hodnoty vypinacieho momentu, nastavenie blokovania v koncovych polohach a blokovania
pri Starte motora, nastavenie funkcii programovatelnych relé, taktovacia prevadzka, moznost zapisania nastavenych

hodnét alebo ich znovu nahratie z pamate.

. EHL explorer BE|E|

Soubor Jazyk Zobrazeni Okno Komunkace MNastroje Napovida

@ 'mEm | B I8xe
i, e . Fie e o —'D iy : —Rix E
=) Provazni tidaje. U= [D]X]| =] Parametry - |O[X] = Chybyavarovéni [ [B]X]
T Hodnota . Hagnote Jedng ~ | iNaze Hodnots Jednel A
n 1
= POLOHA = = o‘ E iﬁ. ik . +
Poloha - 41,7% oy C';ﬂ;m?\ Vi Ilc siana >
Poloha absolutni (H) 0 288 VoY poyve =
ik 3 5 Mastay ] Moment 9
Poloha ahsolutri (| 348
: w i ] Kontrola momentu 1]
= OVLADANI = 432 Kalibrace momenty 0
Oviadéni Déové Nastay Kalibeace requlitory 0
Uvolrde bloky mistribo ovl. || X Nastay ] Zevih 2
= RIDICI SIGNAL = (Chybna paloha 4
(Rickci siona - 41,7% 3% O:e!cer‘; i 0
Analogowy Fidicl signd ma ¥ Levotody Srfe" oiaden :
= MOMENT = Jicaiibrace reculdtory Provedena et 2
Moment ONm alibrace renulétory ROM .
Moment 0% fialibrace requldtoru Proved ] EE‘RO 1 E
Moment absolutni Setrvainost 1 ISE:SM“ 0
e : i : 0,6% A :
e 0,38: Reset :
Blokovan momenty F) PPJ!DEU 2 o
arametry 1
HOTOR = 4., 20ma liastavovas redim 199
Smér matony Stop % Releé o
Smér pohonyl Stop % [
Podet seonuti motoru O [x 10001 i} 7 = Paioha, O = Polsha 0
Pofet sepruti motoru O [x1] 210 25 5¢ 0
Podet seanuti motoru 2 [x 10001 1 Tepeina pajistia aktivey 0
Pofet sepnuti motoru 2 1] 180 Autarmiaticky lc-
= HODINY = Neastivi
Hodiny chodu 16 Wysoka rover
= . Neaktivni
%;E;LOTA B ne >~ Wysoka droved
freal
% Motor | fEczpetng poloha %
| B ,
Hodnota ledr m
Poloha | 41,79 ! %
Motor Zavirat __Zavist____ | ki)
Motor Zastavit Zastavit 3%
Motor Otevirat Otevirat e
Nastavovad redm 2s
15
vanovani nebo Chyby
fRelé 1 Qd polohy
IPoioha Reié 1 80% M ael] [
COM: 13 ; RUN |-1 | 020401 Cteni NOKEY | Udivate! EHL elekironika s.r.0.

Diagnostika

Monitorovanie

VSetky funkcie a nastavené parametre sa neustéle
monitoruju. Ak sa zaznamenaju odchylky od normalne;j
prevadzky alebo nastavenych parametrov, systém
vyhodnoti odchylku ako varovanie alebo chybu. Varovania
sa daju zobrazit v okne Varovania, chyby sa zobrazuju v
okne Chyby alebo Chyby a varovania. Zaroven sa chyby
signalizuju blikajucimi LED diédami ERR alebo
zobrazenim &isla chyby na LED displeji pripadne nazvom
chyby na LCD displeji. Pri varovaniach moze pohon dalej

pracovat, pri chybe sa zastavi a pracuje az po jej
odstraneni. Varovania a chyby definuje vyrobca.

Archivacia

Pocas chodu sa snimaju udaje, ktoré sa zobrazuju v menu
Prevadzkové udaje. Su to napr. udaje o pozadovanej
polohe, o skutognej polohe, o chode motora v prisluSnom
smere, o pocte zopnuti motora a o celkovom pocte hodin
prevadzky. Nastavené parametre sa daju zapisat do
zalozného suboru a daju sa z neho hocikedy vybrat
aobnovit predtym nastavené parametre.
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Technické udaje
Prevadzkové podmienky

Pracovnateplota

Zakladné vyhotovenie Standard: -25 °C az + 55 °C

Dalsie mozné vyhotovenia prostredia:

- chladné: -40 °C az + 40 °C

- morské: -40 °C az + 55 °C

- tropické: -25 °C az + 55 °C

LCD displej je funkény len pre teploty do-25 °C.

BlizSie informacie o prostrediach su uvedené
v technickom liste Pracovné prostredia.

Krytie servopohonov
Servopohony Rematic st $tandardne v kryti [P 67.

Elektrické pripojenie

Servopohony Rematic sa elektricky pripajaju cez kablové
vyvodky na skrutkové svorkovnice riadiacej jednotky
a zdrojovej dosky podla prisluSnych schém zapojenia.

Spinanie elektromotorov

Jednofazové elektromotory su spinané prostrednictvom
optoclenov. Trojfazové elektromotory su spinané cez
reverzacné stykace alebo relé. Systém DMS3 je vybaveny
funkciou kontroly sledufaza ich automatickej korekcie.

Tepelna ochrana elektromotorov

Servopohony SP a ST s asynchronnymi motormi maju
tepelnu ochranu zabudovanu vo vinuti statora. Tepelna
ochrana elektromotorov je realizovana termokontaktami,
ktoré su rozpinacie. Vyvedena tepelna ochrana je na
poziadavku.

Istenie servopohonov

Zdrojova doska servopohonu je vybavena poistkou
napajacieho zdroja. Hodnoty a charakteristiky poistiek su
uvedené v montaznych navodoch prisluSnych
servopohonov.

Vyhrievanie ovladacieho priestoru

Pre udrziavanie spravnej klimy pre funkciu ovladania je
vnutorny priestor ohrievany vyhrievacim odporom
s napajacim napatim zhodnym s napajacim napatim
elektromotora (max. 250 V AC). Spinanie vyhrievacieho
prvku zabezpecuje elektronicka doska, ktora pini funkciu
regulatora teploty. Teplotu rozopnutia spinaca je mozné
programovo menit od -40°C do +70°C pomocou PC
programu podfa parametra Teplota termostat. Vyrobné
nastavenie pre vypnutie vyhrievacieho prvku je +25°C.

Rezim prevadzky

Prevadzka ON - OFF alebo impulzna S2, 10min.
Modulagna (regulaénd) prevadzka S4, 25%, max.
1200 c/hod. so zatazovacim momentom podla katalégu.

Pracovnapoloha

Servopohony Rematic - typy SP, ST mézu pracovat
v lubovolnej polohe (neodpori¢a sa poloha pod
armaturou). Typy MO, MP, MT mbZzu pracovat v réznych

polohach, priom os motora musi byt v horizontalnej
polohe s max. odchylkou +15°,

Mechanické pripojenia

Mechanické pripojenia jednootackovych servopohonov
(priruby a otvory vo vystupnom hriadeli) st podla normy
ISO 5211. Rbzne tvary otvorov su realizované priamo vo
vystupnom hriadeli alebo cez vymenitelnu vlozku. Po
dohode s vyrobcom je mozné dodat aj neStandardné
pripojenie. Mechanické pripojenia linearnych
servopohonov je realizované pomocou stlpikov alebo
priruby. Tiahlo ventilu je sa spaja s maticou spojky
servopohonu. Viacotackové servopohony sa pripajaju
podfa noriem ISO 5210 alebo DIN 3338 s roznymi tvarmi
vystupu.

Rucéné ovladanie

Manualne ovladanie servopohonov velkosti "0 a 0.1" je
realizované ru¢nym kolesom na vrchnom kryte
servopohonu. Servopohony od velkosti "1" a vy$Sie maju
ruéné ovladanie s trvalou pohotovostou. Pri manualnom
ovladani servopohonov musia byt ovladacie signaly
vypnuté.

Povrchova ochrana

Servopohony su &tandardne dodavané s povrchovou
upravou so syntetickym naterom.

Pre pouzitie v prostredi "morské" maju zvySenu
antikoréznu povrchovud uUpravu (katodicka ochrana +
dvojzlozkovy nater).

Digitalne / analégové vstupy a vystupy

Pre spolupracu servopohonu s nadriadenym riadiacim
systémom ma servopohon k dispozicii:

» 4 digitalne vstupy: Otvor, Zatvor, I1 (Stop, Uvolnenie
miestneho ovladania, ESD - reakcia na poruchu), 12 (ESD,
Uvolnenie miestneho ovladania, 2P - prepinanie
z analdgového ovladania na digitéalne Otvor - Zatvor alebo
impulzné).

» 3 digitalne vystupy: 2 programovatelné relé RE1 a
REZ2, relé READY (Standardné vybavenie)

» 3digitalne vystupy: 3 programovatelné relé R3, R4, R5
(pridavné vybavenie od velkosti0.1).

» analdégovy vstup (ziadana hodnota):

Vstupné riadiace signaly regulatora:

- prudové: 0/4 - 20 mA, 20 - 4/0 mA

- napatové: 0/2-10V, 10-2/0 V DC

Odchylka linearity regulatora: 0,5 %

Necitlivost regulatora: programovo nastavitelna
vrozsahu 1 az 10 %

» analégové vystupy:

Vystupny signal pradovy: 4 - 20 mA, pasivny
(elektronicky polohovy vysiela¢ - EPV)

Napajacie napatie: 18 az 30 V DC

Zatazovaci odpor: max. RL=500 Ohm

Pomocné vystupné napétie 24 V DC, 40 mA pre
ovladanie vstupov 11 a 12.

Vystupny signal je galvanicky oddeleny od vstupného
riadiaceho signalu.
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Schémy zapojenia servopohonov REMATIC s riadiacou jednotkou DMS3
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Schémy zapojenia servopohonov od velkosti "1"

Legenda:

ZAT3....... zapojenie modulu miestneho ovladania pre ovladaciu dosku
DMS3

Z500a.....zapojenie modulu s 3 pridavnymirelé

Z514....... zapojenie servopohonov REMATIC - (3P) ovladanie

analdégovym vstupnym signalom 0/4 - 20 mA s prepinanim na
(2P) ovladanie ON/OFF resp. 2P impulzné ovladanie. Sucastou
je vystupny signal 4 - 20 mA pasivny.

Z515....... zapojenie SPR 1PA, SPR 2PA, SPR 2.3PA, SPR 2.4PA pre
ovladanie ON/OFF (2P)

Z523....... zapojenie servopohonov REMATIC - (3P) ovladanie
analégovym vstupnym signalom 0/2 - 10 V s prepinanim na
(2P) ovladanie ON/OFF resp. 2P impulzné ovladanie. Su¢astou
je vystupny signal 4 - 20 mA pasivny.

Elektrické pripojenie:

PE, N, Lo svorky napajacieho napatia 230, 240, 220, 120 V
AC, 50/60 Hz

OV, +24 V. ..o svorky pomocného vystupného napatia 24 V DC,
40 mA

COM, CLOSE OPEN.... svorky ovladacich vstupov 24 V DC

11, 120 s svorky ovladacich vstupov 24 V DC pre prepinanie
ovladania 3P/2P/|

+IN, -IN, SH ............. svorky vstupného unifikovaného signalu4 - 20 mA
(alebo 0/2-10V)

+L,-L, SH ... svorky vystupného prudového signalu 4 - 20 mA,
pasivny

COM, NO, NC .......... svorky relé READY a relé R5

COM,NO.....cooevee svorky relé RE1, RE2

COM,R3,R4............ svorky relé R3, R4

Vstupy I1, 12, OPEN, CLOSE:

Vstupné napétie (stav zopnuté): 24 V DC, 15az 30V DC
Vstupné napatie (stav rozopnuté): 0 az4 V DC

Vstupny prud: cca. 5 mA

Galvanické oddelenie: opto¢lenmi

Periéda vzorkovania vstupu: 3 ms

Dizka impulzov (stav zopnuté): min. 50 ms

Dizka impulzov (stav rozopnuté): min. 50 ms

Vstup IN,+IN:

Vstupny odpor: 120 Q

Vstupny prad: 0..20 mA

Maximalny vstupny prad: 30 mA
Perioéda vzorkovania vstupu: 3 ms
Oneskorenie reakcie regulatora: 50 ms

Relé READY a relé R5:

Spinaci a rozpinaci kontakt: max. 230 V AC/1 Alcos ¢=1,

max. 30 V DC/2A

Relé RE1, RE2, R3, R4:

Spinaci kontakt: max. 230 V AC/1A /cos ¢=1, max. 30 V DC/2A

Vystup L, +L (pasivny CPT):
Zatazovaci odpor: max. 500 Q
Napajacie napatie: 18 V az 30 V
Galvanické oddelenie: opto¢lenmi
Vystup +5V, GND:

Vystupny prad: max. 200 mA
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Prehlad funkcii systému DMS3 ED

Systém DMS3 ED sluZi na ovladanie servopohonov ovladacim napatim zhodnym s napajacim napatim elektromotora. Je
podobny so systémom DMS3. Systém neobsahuje v sebe polohovy regulator, preto sa servopohony nedaju ovladat
unifikovanym signalom. Jeho suc¢astou je elektronicky polohovy vysielac¢ pradovy 4 - 20 mA. Vystupny signal je pasivny.
Servopohony vybavené systémom DMS3 ED mdzu obsahovat miestne ovladanie ale bez displeja. Servopohony sa
parametrizuju pomocou tlacidiel riadiacej jednotky alebo pomocou rovnakého programu EHL explorer s obmedzenim
niektorych funkcii.

FUNKCIE

2P ovladanie - dvojpolohova regulacia. Ovladanie napajacim napatim = napajaciemu napatiu elektormotora.
Uréena pre uzatvaraciu prevadzku OTVOR - ZATVOR

Polohovy vysiela¢ prudovy 4 - 20 mA pasivny

VYPINANIE

Vypinanie v koncovych polohach (programovatelné): vypinanie od polohy, od momentu alebo kombinovane

Nastavenie vypinacieho momentu: moment je prestavitelny od 50% do 100% (od velkosti pohonov 1)

Blokovanie momentu: v zvolenom pasme od krajnej polohy a €asovo v rozsahu 0 az 20 s

Blokovanie momentu pri rozbehu motora

HLASENIA A SIGNALIZACIA

Chybové hlasenie pomocou:
- blikania ¢ervenej LED na riadiacej jednotke
- Ciselnych kédov a nadpisov na LED displeji a blikanim ¢ervenej LED (pod krytom)

Indikacia chodu - prostrednictvom LED na riadiacej jednotke a LED displeji

Hlasenia a funkcie programovatelnych relé (RE1, RE2, R3, R4, R5) - vyber z 14 funkcii

Hlasenie poruchy cez programovatelné relé READY: chyby, chyby alebo varovania, chyby alebo nie je dialkove,
chyby alebo varovania alebo nie je dialkové.

DALSIE VYBAVENIE A VLASTNOSTI

Antikondenzaény systém - vyhrievaci odpor ovladany z riadiacej jednotky

Programovacie rozhranie RS 232 pre parametrizaciu pomocou PC

MIESTNE OVLADANIE

Funkcie: DIALKOVE - VYPNUTE - MIESTNE; OTVORENE - STOP - ZATVORENE

PARAMETRIZACIA

Nastavovanie pomocou 4 tlacidiel a 5 signalnych LED

Parametrizacia pomocou programu PC. Tri Urovne parametrizacie :

- uzivatel'sky mod, ureny pre bezného uzivatela servopohonu

- servisny mod, uréeny pre vySkolenych servisnych pracovnikov. Tento mod sa aktivuje, pripojenim HW kfuéa k PC
- vyrobny maéd. Vstup do menu ma iba vyrobca.
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ARCHIVACIA DAT

Ukladanie alebo tla¢ parametrov za uc¢elom ich archivovania

Zobrazovanie vSetkych aktualnych chyb a pamati s archivom poétu vyskytu chyb z predoSlej prevadzky

Zobrazovanie poc¢tu hodin a minut chodu pohonu

Zobrazovanie poctu zopnuti relé do polohy "Zatvorené a Otvorené"

Pamat poslednych varovani a chyb

Pamat poctu vyskytov varovani a chyb

Schémy zapojenia servopohonov REMATIC s riadiacou jednotkou DMS3 ED
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252 ‘_[f_ﬂ-[_ﬂ 25000 G o[ n ‘L_"_ N
¥ B Iani
£l — COM (RS 232 )
= :
3| n X1 T D N
DMSx xx
oHs3 EF[J) posae READY RE! RE2 R3. R4 RS e
= p
[ ]
xo[E=| 2 = S S S o B H B2
Pt L _ D
PEN L1 @ +| ! max. 250V AC/1A /cos phi=1 max. 250V AC/1A /cos phi=1 X1¢ 20 [z
\/d;‘/\ Lra max. 24V DC/2A max. 30V DC/2A OPEN CLOSE
S £3 0
OUT 4-20 mA
RL max.500 Ohm
Un=15-24 V DC
Legenda:

Z500a.....zapojenie modulu s 3 pridavnymirelé

Z529....... zapojenie servopohonov REMATIC pre ovladanie ON/OFF (2P)
ovladanie napajacim napatim - oviadacia doska DMS3 ED

Z531....... zapojenie modulu miestneho ovladania pre ovladaciu dosku
DMS3ED

Elektrické pripojenie:

PE, N, Lo svorky napajacieho napatia 230, 240, 220, 120 V
AC, 50/60 Hz

11,12,15,16............ svorky ovladacich vstupov

+L,-L, SH ... svorky vystupného prudového signalu 4 - 20 mA,
pasivny

svorky relé READY
svorky relé RE1
svorky relé RE2
svorky relé R3 a R4

COM, NO, NC........... svorky relé RE5

SA1.... prepinac s klu€om "Dialkové - Miestne
SA2.. prepinac "Ovara - Stop - Zatvara"

H3 e indikacia rezimu "Miestne ovladanie"

Programovatelné signalizacné relé

Servopohony so systétmom DMS3 ED su vybavené
2 zakladnymi relé RE1 a RE2 pripadne 3 pridavnymi relé
R3, R4, R5 (od velosti pohonov "1"). Relé sa daju
naprogramovat na nasledujuce hlasenia:

> Relé neaktivne

» Dosiahnuta poloha Otvorené

» Dosiahnutéa poloha Zatvorené

» Aktivovany vypinaci momentv smere Otvorené

» Aktivovany vypinaci moment v smere Zatvorené

» Aktivovany vypinaci moment Otvorené alebo Zatvorené

» Aktivovany moment Otvorené alebo dosiahnuta poloha
Otvorené

» Aktivovany moment Zatvorené alebo dosiahnuta poloha
Zatvorené

» Chod do polohy Otvara

» Chod do polohy Zatvara

» Pohyb (v obidvoch smeroch)

> Pohyb - Blika¢ (prerusovana indikacia chodu)

> Relé aktivne od polohy 0% do zvolenej polohy

» Relé aktivne od zvolenej polohy do polohy 100%

*

*

* Nastavenie relé ako signalizaénych spinacov
aparametre relé st zhodné s DMS3.
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