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POUZITI

Elektrické servomotory oto¢né viceotackové MOED EEx jsou uréeny k ovladani organu vratnym otoénym pohybem
jako napfiklad Soupatek, ventild a ve spojeni s vhodnou prevodovkou také klapek nebo k ovladani kulovych ventild
a jinych zafizeni, pro ktera jsou svymi vlastnostmi vhodné.

Mohou pracovat v prostedi s nebezpeéim vybuchu vybusné plynné atmosféry v zéné 1 a v z6né 2 podle CSN EN
60079-10-1. Servomotory jsou zkonstruovany a navrzeny jako zafizeni skupiny Il, kategorie 2G v souladu s normami
CSN EN 60079-0:2010 a CSN EN 60079-1:2008 pro vybusnou plynnou atmosféru.

Servomotory jsou oznaceny znakem ochrany proti vybuchu a symboly skupiny a kategorie zafizeni & 1 26
a dale podle provedeni pro teplotu okoli -25 °C az +55 °C s oznacenim Ex d ICT4 Gb (u t. ¢. 52 125 s oznacenim Ex
d IIB T4 Gb) nebo pro teplotu okoli -50 °C az +55 °C nebo -60 °C az +55 °C s oznacenim Ex d lIB T4 Gb (viz kapitola
Udaje na servomotorech).

Oznaceni servomotor(l pro teplotu okoli -50 °C az +55 °C je provedeno pismenem F na 11. misté typového &isla,
tedy 52 120.xxxxEDF. Elektronickou vybavu provedeni Ex d IIB T4 Gb je nutno konzultovat s vyrobcem.

Nazvoslovi
Prosttedi s nebezpeéim vybuchu — prostredi, ve kterém muze vzniknout vybusna atmosféra.
Vybus$na plynna atmosféra — smés hoflavych latek (ve formé plynu, par nebo mihy) se vzduchem za

atmosférickych podminek, ve které se po inicializaci Sifi hofeni do
nespotfebované smési.

Maximalni povrchova teplota — nejvysSi teplota, ktera vznikne pfi provozu v nejnepfiznivéjSich podminkach
(avsak v uznanych tolerancich) na kterékoliv ¢asti povrchu elektrického
zarizeni, které by mohlo zpusobit vzniceni okolni atmosféry.

Zavér — vSechny stény, dvefe, kryty, kabelové vyvodky, hfidele, tyCe, tahla atd., které
pfispivaji k typu ochrany proti vybuchu a nebo k stupni kryti (IP) elektrického
zafizeni.

Pevny zavér ,,d“ — druh ochrany, u kterého jsou &asti schopné vznitit vybuSnou atmosféru

umistény uvniti zavéru; tento zavér pfi explozi vybusné smési uvnitf zavéru
vydrzi tlak vybuchu a zamezi pfeneseni vybuchu do okolni atmosféry.

Normy

Na nevybusné servomotory se vztahuji tyto zakladni normy:

CSN EN 60079-0  Elektricka zaFizeni pro vybusnou plynnou atmosféru. Vieobecné pozadavky.

CSN EN 60079-1 Elektricka zafizeni pro vybusnou plynnou atmosféru. Pevny zavér ,d“.

CSN EN 60079-10  Elektricka zafizeni pro vybusnou plynnou atmosféru. Uréovani nebezpeénych prostord.
CSN EN 60079-14  PFedpisy pro elektricka zaFizeni v mistech s nebezpe&im vybuchu hoflavych plynii a par.
CSN IEC 60721 Druhy prostfedi pro elektricka zafizeni.

CSN 33 0371 Nevybusné smési. Klasifikace a metody zkouSek.

CSN 34 3205 Obsluha elektrickych strojl toCivych a prace s nimi.

Oznaéeni nevybusnosti

Sklada se z téchto znaku:

Ex Elektrické zafizeni odpovida normé CSN EN 60079-0 a souvisejicim normam pro riizné druhy ochrany proti vybuchu.

d Oznageni druhu ochrany proti vybuchu, pevny zavér, podle normy CSN EN 60079-1.

I Oznadeni skupiny nevybugného elektrického zafizeni, podle normy CSN EN 60079-0.

B, C Oznageni podskupiny skupiny Il nevybugného elektrického zafizeni, podle normy CSN EN 60079-0.

T4  Oznageni teplotni tFidy nevybugného elektrického zafizeni skupiny I, podle CSN EN 60079-0.

Gb  Oznaceni nevybuSného zafizeni pro vybusné plynné atmosféry, kiteré ma ,vysokou“ uroven ochrany, a neni
zdrojem iniciace v normalnim provozu nebo pfi oéekavanych poruchéch; podle CSN EN 60079-0.

PRACOVNI PROSTREDI, PRACOVNI POLOHA

Pracovni prostredi

Servomotory MODACT MOED EEx jsou odolné proti plisobeni provoznich podminek a vnéjsich vliva tfid AC1, AD5,
AE4, AE5, AF2, AG2, AH2, AK2, AL2, AM-2-2, AN2, AP3, BA4, BC3 a BE3 podle CSN 33 2000-5-51 ed. 3.



PFi umisténi na volném prostranstvi doporu¢ujeme servomotor opatfit lehkym zastfeSenim proti pfimému plsobeni
atmosférickych vlivd. Stfiska by méla pfesahovat pfes obrys servomotoru alespori o 10 cm ve vySce 20 — 30 cm.

Pfi umisténi servomotord v pracovnim prostiedi s teplotou pod +10 °C, v prostiedi s relativni vihkosti nad 80 %, v prostredi
pod pfistfeSkem a v prostredi tropickém je nutné vzdy pouzit topného ¢lanku, ktery je namontovan u vSech servomotor(.

Pouziti servomotor( v prostorech s prachem nehoflavym a nevodivym je mozné, pokud nebude nepfiznivé ovliviiovana
jejich funkce. Pfitom je tfeba disledné dodrzovat CSN 34 3205. Prach se doporuéuije setfit pfi dosaZzeni vrstvy cca 1 mm.

Poznamky:
Za prostory pod pristfeSkem se povazuji ty, kde je zabranéno dopadu atmosférickych sraZek pod uhly do 60° do svislice.
Umisténi elektromotoru musi byt takové, aby chladici vzduch mél k nému volny pristup a aby vyfukovany otepleny
vzduch se do néj znovu nenaséval. Minimalni vzdalenost od stény pro vstup vzduchu je 40 mm. Prostor, ve kterém je
motor umistén, musi byt proto dostatecné velky, cCisty a vétrany.

Tridy vnéjSich vlivi - vynatek z CSN 33 2000-5-51 ed. 3.

Trida:
1) AC1 — nadmorska vyska < 2000 m
2) AD5 — tryskajici voda, voda miize tryskat ve vSech smérech
3) AE4 — lehka prasnost
AE5 — stfedni prasSnost
4) AF2 — vyskyt korozivnich nebo znecistujicich latek je atmosféricky. Pfitomnost korozivnich znecistujicich latek
je vyznamna.
5)AG2 - mechanické namahani stfedni. V béznych primyslovych provozech.
6)AH2  —vibrace stfedni.V béznych pramyslovych provozech.
7)AK2 — vazné nebezpedi rdstu rostlin nebo plisni.
8)AL2 — vazné nebezpeci vyskytu zivocicht (hmyzu, ptakd, malych zvitat)
9) AM-2-2 — normalni Uroven signalniho napéti. Zadné dodateéné pozadavky.
10) AN2 — slune&ni zafeni stfedni. Intenzita > 500 a < 700 W / m2.
11)AP3  — seizmické Ucinky stfedni. Zrychleni > 300 Gal < 600 Gal.
12) BA4 — schopnost osob. Pou¢ené osoby.
13)BC3  —dotyk osob s potencidlem zemé Casty. Osoby se Casto dotykaji cizich vodivych ¢asti a obvykle nestoji

na vodivém podkladu.
14) BES  — nebezpedi vybuchu, vyroba a skladovani vybudnych latek

Pracovni poloha

Pracovni poloha servomotord MODACT MOED EEx je u servomotord s plastickym mazivem libovolna.

Servomotory s plastickym mazivem jsou oznaceny Stitkem ,PInéno plastickym mazivem®, ktery je umistén na silové
skFini ze strany ru¢niho kola.

U servomotor( s olejovou naplni je poloha omezena pouze sklonem osy elektromotoru - max 15° pod vodorovnou
rovinu. Timto se zamezi, aby pfipadné ulomky &i neCistoty v olejové naplni snizovaly zivotnost gumového tésnéni hfidele
elektromotoru. Pfi montazi elektromotorem nad vodorovnou rovinu je tfeba doplnit olejovou néplr tak, aby bylo spolehlivé
zajisténo mazani motorového pastorku.

Servomotory s olejovou népini jsou bez oznaceni.

Maziva
e Podet otacek Teplota okoli [*C]
Typové cislo . o
servomotoru vystupniho htidele | .25 -40 -50 -60 -25 -40 -50
[min-1] +60 +60 +60 +60 +80 +80 +80
52 120, 52 121, 52 122 do 40 M M M M M M M
52 123,52 124 nad 40 0 0 _ _ 0 0 _
do 70 M M M M M M M
52 125
nad 70 0] 0] - - 0] 0] -

Poznamka: M - plastické mazivo
O -prevodovy olej



PRACOVNI REZIM, ZIVOTNOST SERVOMOTORU

Pracovni rezim
Servomotory mohou pracovat s druhem zatizeni S2 podle CSN EN 60034-1. Doba prace pi teploté +50 °C je
10 minut a stfedni hodnota zatézovaciho momentu je nejvyse 60 % hodnoty maximalniho vypinaciho momentu M,,.
Servomotory mohou pracovat také v rezimu S4 (pferusovany chod s rozbéhem) podle CSN EN 60034-1.
Zatézovatel N/N+R je maximalné 25 %; nejdelSi pracovni cyklus N+R je 10 min. NejvyS$Si poCet sepnuti pfi automatické
regulaci je 1200 sepnuti za hodinu. Stfedni hodnota zatéZovaciho momentu pfi zatézovateli 25 % a teploté okoli +50 °C je
nejvyse 40 % hodnoty maximainiho vypinaciho momentu M,,.
Nejvyssi stfedni hodnota zatézovaciho momentu se rovna jmenovitému momentu servomotoru.

1% N M, zébérna sila > 1,3 . M,,
Mgt stfedni hodnota zatéZovaciho momentu
3%N My, maximalni hodnota vypinaciho momentu

N
=2 4 4+——— >
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Doba prace N Doba klidu R
Doba cyklu

Pruabéh pracovniho cyklu

Zivotnost servomotoru
Servomotor, uréeny pro uzaviraci armatury, musi byt schopen vykonat nejméné 10 000 pracovnich cykll (Z - O - 2).
Servomotor, ur¢eny pro regulaéni ucely, musi vykonat nejméné 1 milion cykli s dobou prace (pfi které je
vystupni hfidel v pohybu) nejméné& 250 hodin. Zivotnost v opera&nich hodinach (h) zavisi na zatizeni a na po-
Ctu sepnuti. Velka Cetnost spinani ne vzdy pozitivné ovlivni pfesnost regulace. K dosazeni co nejdelSiho bez-

pro dany proces. Orienta¢ni Udaje zZivotnosti, odvozené od nastavenych regula¢nich parametrd, jsou uvedeny
v nasledujici tabulce.

Zivotnost servomotor( pro 1 milion startd

Zivotnost [h] 830 1000 2000 4000
pocet startd [1/h] max pocet startd 1200 1000 500 250

TECHNICKE UDAJE

Napajeci napéti

Napdjeci napéti servomotorl je 3 AC 400 V / 50 Hz. Po dohodé s dodavatelem je moZno dodat servomotory
i pro jina stfidava tfifazova napajeci napéti. Napajeci napéti servomotoru musi byt v toleranci +10 % jmenovité
hodnoty, kmitoCet napajeciho napéti musi byt v toleranci +2 % jmenovité hodnoty. V tomto rozsahu napéjeciho
napéti zUstavaji zachovany jmenovité hodnoty vSech parametri, mimo zabérného momentu, ktery se méni
s druhou mocninou odchylky napajeciho napéti od jeho jmenovité hodnoty. Zavislost je pfimo umérna zméné
napajeciho napéti. Vétsi odchylky napajeciho napéti a kmito€tu se nepfipoustéji.

Kryti
Kryti elektromotoru: IP54, IP55, IP65 (podle tdajii na Stitku a je v souladu s objedndvkou)
Kryti ovladaci a svorkovnicové skfiné IP 67.



Hluk

Hladina akustického tlaku max. 85 dB (A)
Hladina akustického vykonu max. 95 dB (A)

Vypinaci moment

Vypinaci moment je u vyrobce nastavovan podle pozadavku zakaznika v rozsahu, uvedeném v Tabulce 1 nebo 2.
Pokud neni nastaveni vypinaciho momentu pozadovano, nastavuje se na maximalni vypinaci moment.

Zabérny moment
Zabérny moment je vypoctova hodnota, dana zabérnym momentem elektromotoru, celkovym pfevodem servomo-

toru a jeho Ug¢innosti. Servomotor mize vyvinout zabérny moment po reverzaci chodu po dobu 1 — 2 otaéek vystupniho
hfidele, kdy je blokovano momentové vypinani. Mlize to byt v koncové poloze nebo i libovolné mezipoloze.

Samosvornost

Servomotor podle téchto technickych podminek je samosvorny za predpokladu, Ze zatéz plsobi pouze ve sméru
proti pohybu vystupniho hfidele servomotord. Samosvornost zabezpecuje valeckova zdrz, kterd znehybni rotor elektro-
motoru i v pfipadé ruéniho ovladani.

Z dlivod( dodrzeni bezpecénostnich predpist neni pfipustné pouziti servomotord pro pohon dopravnich zdvihacich
zafizeni s moznou dopravou osob nebo pro zafizeni, kde pod zdvihanym bfemenem je mozna pfitomnost osob.

Smér otaceni
Smeér ,zavird“ je pfi pohledu na vystupni hfidel ve sméru do ovladaci skfiné shodny se smyslem otaceni
hodinovych rugicek.

Pracovni zdvih
Pracovni zdvih je uveden v Tabulce 1 nebo 2.

Stoupajici vieteno

U provedeni servomotor(l s pfipojovacimi rozméry tvaru A, C je mozné provést Upravu pro montaz servomotoru na
armaturu se stoupajicim vietenem, které v koncové poloze armatury pfesahuje pfes horni konec vystupniho hfidele
servomotoru. Prostor pro stoupajici vieteno armatury je patrny z rozmérovych naértkl. V pfipadé potfeby upevni
uzivatel misto krytky otvorll ve viku ovladaci skfiné ochranny valcovy kryt pro stoupajici vieteno. Ochranny kryt pro
stoupajici vieteno neni soucasti dodavky servomotoru.

Ruéni ovladani

Ruéni ovladani se provadi ruénim kolem pfimo (bez spojky) a je mozné i za chodu elektromotoru (vysledny pohyb
vystupniho hfidele je dan funkci diferencialu). Ota€enim ru€niho kola ve sméru hodinovych ruci¢ek se vystupni h¥idel
servomotoru otaci rovnéz ve smeéru hodinovych rucic¢ek (pfi pohledu na hridel do oviadaci skfiné). Za predpokladu,
Ze matice armatury ma levy zavit, servomotor armaturu zavira.

Momenty v servomotorech jsou nastaveny a funguji, pokud je servomotor pod napétim.

V pfripadé, ze bude pouzito ruéni ovladani, tzn. servomotor bude ovladan mechanicky, nefunguje nastaveni
momentu a mize dojit k poSkozeni armatury.

VYBAVA SERVOMOTORU

Topny ¢élanek

Servomotory jsou vybaveny topnymi odpory pro zamezeni kondenzace vodnich par. Pfipojuji se na sit
s napétim 230 V.

Servomotory pro teploty od -60 °C jsou vybaveny celymi bloky topnych odporl pro vyhfivani ovladacich
prostor servomotoru.

Mistni ovladani
Mistni ovladani slouzi k ovladani servomotoru z mista jeho instalace.

U servomotortl MOED EEx s elektronikou DMS2 je mistni ovladani tvofeno magnetickymi pfepinadi a tlacitky, které
umozriuji ovladat i nastavovat servomotor z mista.



Vnéjsi elektrické pripojeni

U servomotortl MOED EEXx s elektronikou DMS2 se elektrické (sifové) vybaveni sestava z obvodu napajeni
elektroniky a z obvodu ovladani motoru. Pfipojeni rozvodné sité se realizuje svorkovnici umisténou na zdrojové
jednotce. Svorkovnice je navrzena tak, aby pro celkové pfipojeni jiz nebyly potfeba zadné dalsi svorky.
Svorkovnice je opatfena Sroubovacimi svorkami pro pfipojeni médénych a hlinikovych vodi€¢l s maximalnim

prafezem do 2,5 mmz2. Usporadani a oznaceni svorkovnic (mimo svorkovnice elektromotoru) je na dalSich
listech tohoto Navodu k montézi a obsluze.

Vnitrni elektrické zapojeni servomotort
Schémata vnitfniho elektrického zapojeni servomotord MODACT MOED EEx s oznacenim svorek jsou uvedena
v tomto Navodu k montazi a obsluze.

Na servomotoru je schéma vnitfniho zapojeni umisténo na vnitfni strané krytu svorkovnicové skfiné. Svorky jsou
oznaceny Cisly na samolepicim Stitku, ktery je pfipevnén na nosném pasku pod svorkovnici.

Izolaéni odpor
Izola¢ni odpor el. obvodd proti kostfe nebo mezi sebou pfi normélnich podminkach musi byt nejméné 20 MQ,

v Technickych podminkach.

Elektricka pevnost izolace elektrickych obvodt
Obvody top. odporu + u DMS2 ED a DMS2 obvody vystupnich kontaktl relé 1500V 50 Hz
Obvody elektromotoru Un = 3x230 / 400 V 1800V 50 Hz
Obvod vysilaéd CPT 1 + u DMS2 ED a DMS2 obvody vystupniho a fidiciho signalu 50V ss

Odchylky zakladnich parametri
Vypinaci moment +12 % z max. hodnoty rozsahu
Rychlost prestaveni -10 % z max. hodnoty rozsahu
+15 % z jmenovité hodnoty (pfi chodu naprazdno)

Ochrana

Servomotory jsou opatfeny jednou vnitfni a jednou vnéjsi ochrannou svorkou pro zabezpeceni ochrany pfed ura-
zem el. proudem dle CSN 33 2000-4-41. Jednou ochrannou svorkou je opatfen také elektromotor. Ochranné svorky
jsou oznageny znacgkou podle CSN EN 60 417-1 a 2 (013760).

Pokud neni servomotor pfi zakoupeni vybaven nadproudovou ochranou, je nutné aby tato ochrana byla
zajisténa externé.

POPIS SERVOMOTORU

Servomotory jsou konstruovany pro pfimou montaz na ovladaci organ (armaturu a pod.). Pfipojuji se
pomoci pFiruby a spojky podle CSN 186314. PFiruby servomotord odpovidaji také 1SO 5210. Spojky pro
pfenos pohybu na armatury jsou:

tvar A (s adaptérem), podle ISO 5210 a DIN 3210

tvar B1 (s adaptérem), podle ISO 5210 (tvar B podle DIN 3210)
tvar B3 (bez adaptéru), podle 1ISO 5210 (tvar E podle DIN 3210)
tvar D (bez adaptéru), podle DIN 3210,

tvar C (bez adaptéru), podle DIN 3338.

Adaptéry se montuji mezi servomotor a armaturu.
Dale je moZno servomotory dodavat s pfipojenim podle ruskych norem OCT (pfipojeni M, A, b, B, I') viz provedeni
v Tabulce €. 3.

Usporadani ¢asti servomotoru je na obr. 1. Trifdzovy asynchronni motor -1- pohani pfes predlohové soukoli -2-
centralni kolo diferencialniho pfevodu, umisténého v nosné skfini servomotoru (silovy prevod) -3-.



11 Popis
1 — trifazovy asynchronni motor
2 - skrir predlohového soukoli
3 - silovy prevod
4 - kolo ru¢niho ovladani
5 — ovladaci skriri
6 — viko ovlddaci skriné
9 7 — svorkovnicova skiiri
8 - viko svorkovnicové skriné
9 — kabelové vyvodky
10 — svorkovnice elektromotoru
11 - kabelova vyvodka pro motor

L
P P P VR

Obr. 1 — Sestava servomotoru (s elektronikou DMS2 ED)

Korunové kolo planetového diferencialu je pfi motorickém ovladani drzeno v neménné poloze samosvornym Snekovym
pfevodem. Ruéni kolo -4- spojené se Snekem umoznuje ruéni ovladani a to i za béhu motoru. Vystupni duty hfidel je pevné
spojen s unaSe¢em planetového pfevodu a prochazi do ovladaci skfiné -5-, kde jsou soustfedény snimaci a ovladaci prvky
servomotoru.

Cinnost momentového vypinani je odvozena od axialniho posuvu ,plovouciho $neku“ ruéniho ovladani, ktery je
sniman a packou pfenasen do ovladaci skfiné. Ovladaci skfin tvofi pevny zavér ,d“. Po sejmuti vika -6- této skfiné jsou
pfistupny snimaci a ovladaci prvky elektroniky.

Rovnéz svorkovnicova skfin -7- je pfistupna po sejmuti vika -8-. Svorkovnicova skfif je tvofena rovnéz pevnym
zavérem ,d“. Kabelové vstupy do svorkovnicové skfiné jsou zajistény pouzitim certifikovanych kabelovych zalévanych
vyvodek pro teplotni rozsah od -60 °C do +80 °C. Mohou byt pouzity vyvodky Peppers (typ CR-U) nebo HAWKE
(typ ICG 623) dle nasledujici tabulky:

Mnozstvi | Typ vyvodky |Zavitovy otvor| Rozsah o kabelu | Pouziti
2 kusy CR-U/25 M25x1,5 11,7-20,0 mm obé zakaznické
ICG 623/B 13,0 - 20,2 mm
2 kusy CR-U/20 M20x1,5 9,5-14,0mm Jedna} §|OUIZI k propojeni s elektromotorem,
ICG 623/A 11,0- 14,3 mm | druha je zakaznicka

Kabelovy vyvodkovy systém musi splfiovat pozadavek CSN EN 60079-14 &l. 10.3.2.d pro pfimy vstup do pevného
zavéru skupiny |IC. Zakaznik je proto povinen pfi zapojovani servomotoru pouzit kabelové vyvodky podle navodu
(viz kapitola 6) s utésnénim jednotlivych zil kabelu.

Vyvodky na svorkovnicové skfini jsou od vyrobce opatfeny nerezovymi zaslepkami, které je nutno zékaznikem
u pouzitych vyvodek odstranit.

Otvory se zavitem pro kabelové vyvodky jsou v jejich blizkosti oznageny vyrazenim M20x1,5 a M25x1,5 v souladu
s ¢l. 13 CSN EN 60079-1.

ELEKTRONICKE VYBAVENI

Servomotor je ovladan elektronickym systémem DMS2 nebo DMS2 ED. Oba systémy snimaji polohu vystupni
hfidele a krouticiho momentu servomotoru bezkontakiné magnetickymi snimaci.

Snimac polohy vystupniho hfidele je absolutni a ke své €innosti nevyzaduje zalozni napajeni, pokud béhem
provozu servomotoru dojde k odpojeni napajeciho napéti. Oba systémy Ize nastavovat a kontrolovat pomoci
pocitace s ovladacim programem nebo ruéné bez pocitace.

Jednodu$si systém DMS2 ED nahrazuje elektromechanické soucéasti, popfipadé umoznuje ovladani servomotoru
vstupnim analogovym signélem jako u provedeni Control.

Systém DMS2 umozriuje pouzit servomotor pro dvoupolohovou a tfipolohovou regulaci nebo jej pfipojit
k pramyslové sbérnici Profibus.



DMS2 ED
Zakladni vybava:
Ridici jednotka

Momentova jednotka
Zdrojova jednotka

Volitelna vybava:

Zpétnovazebni signal 4 —20 mA

Analogovy regulator

Ukazatel polohy — LED displej

Mistni ovladani

obsahuje také snimac¢ polohy vystupniho hfidele,
4 tlacitka a 3 signalky LED pro nastaveni a kontrolu servomotoru.

na svorkovnici jsou vyvedeny kontakty sedmi relé (MO, MZ, PO, PZ, SO, SZ, Ready),
stav kazdého relé signalizuje signalka LED.
Jednotka umoziuje pfipojeni topného odporu a jeho fizeni termostatem.

Stykace nebo blok bezkontaktniho ovladani — pro provedeni Control

Elektronicka brzda

Hlavni prednosti:

Absolutni snimani polohy nezavislé na zaloznim napajeni

Jednoduché nastaveni pomoci 4 tlacitek, pocitace PC

MozZnost zalohovani nastavenych parametrd na PC

Uréeno pro pfimou nahradu elektromechanickych prvkl servomotoru

Parametry:
Snimani polohy
Snimani momentu
Pracovni zdvih
Blokace momentu
Vstupni signal

Vystupni signal

Napajeni elektroniky

DMS2

Zakladni vybava:
Ridici jednotka
Momentova jednotka
Zdrojové jednotka

Jednotka displeje
Jednotka tlacitek

bezkontaktni magnetické

bezkontaktni magnetické

2- 1700 ot.

0 — 20 s pfi reverzaci v krajnich polohach

0/4 — 20 mA pfi zapnuté funkci regulatoru

Mistni/dalkové ovladani, Mistni otvirat/zavirat

7 xrelé 250V AC 3 A (MO, Mz, PO, PZ, SO, SZ, READY)
polohovy signal 4 — 20 mA max. 500 Q, aktivni/pasivni, galvanicky oddéleny LED
displej (volitelné)

elektronicka brzda (volitelné)

230V AC, 50 Hz, 4 W, kategorie prepéti Il

obsahuje také snimac polohy vystupniho hfidele, 1 signalku LED.

obsahuije:

2 relé pro ovladani elektromotoru

relé Ready s prepinacim kontaktem vyvedenym na svorkovnici

signalizacnirelé 1 -4 s vyvedenym jednim pélem spinaciho kontaktu na svorkovnici.
Druhé poly spinacich kontaktl relé 1 — 4 jsou propojené a vyvedené na svorku COM.
K jednotce se pfipojuje topny odpor spinany termostatem.

Jednotka ovlada silové spinace elektromotoru (stykace nebo bezkontaktni spindni).
K jednotce Ize pfipojit elektronickou brzdu.

dvouradkovy displej, 2 x 12 alfanumerickych znaku

tladitko ,otevirej*, ,,zavirej*, ,,stop“, otocny prepinac ,,mistni, dalkové, stop*



Doporuc¢ena vybava:
Elektronicka brzda - po vypnuti elektromotoru snizuje dobéh a zpfesfiuje regulaci

Volitelna vybava (v servomotoru musi byt jedna z téchto jednotek):
Jednotka dvoupolohového a tfipolohového fizeni — ovliadani servomotoru najetim do poloh ,otevieno” a ,zavieno
nebo analogovym signalem 0 (4)—20 mA

Jednotka pfipojeni Profibus - ovladani servomotoru primyslovou sbérnici Profibus

Elektronické fizeni DMS2 pfi své Cinnosti také kontroluje sled a vypadek fazi napajeciho napéti.

UDAJE PRO OBJEDNAVKU

Technické nalezitosti objednavky:

V objednavce je nutno uvést tyto udaje:

— pocet kusu

— oznaceni servomotoru

— typové Cislo podle Tabulek provedeni ¢.1 -7

— napéjeci napéti a kmitoCet (pro elektromotor)

— nastaveni vypinaciho momentu (pokud zakaznik poZaduje jiny nez maximaini moment)
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Zapoijeni elektroniky DMS2 ED v provedeni ,Nahrada elektromechanické desky*

Mistni ovladani E0021

motor

otevirej

motor

I : I "
1 : : | Pasivni vystup
MENU P o c | 4y VY I3 T
! = — : : : : : | - zavirej
o] [o] [of [of} {ii0)
ERRN . N COMM
jE : : | : | | Aktivni vystup
|— === [l : | }]f |
[T | Snimag Ll ' e
1~ = =1 momentu AN g ' _Rakove
|,/__/ ,/__/,/__/| | : | | : "otevirej"
_______ H : Dl : Analogovy modul |
Py Tt
BN Py
D Py
CoM IR BN
RS- Dékove
Dalkové povoleno | | ! o MIDAL J\|< "Zavirej"
—
!
—— T+ ——18
,_T.P. : ’_Ir TR| 4
L 1
Pl
| ed 1 1
SR
| |%
V provedeni bez mistniho : I
ovladani se propojka ze I []
svorky U zapoji na svorku 2 L = F160mA
| PE —
'l ! Zdrojova deska
. LN
Sit pfivod |
oftpived Ny U
\
w

Poznamka: Kontakty relé MO, MZ, SO, SZ jsou zde kresleny pri vypnutém napajeni, kontakty PO, PZ se pfi vypnutém
napédjeni pfestavi do polohy, ktera je vyznacena &arkované.
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Svorkovnice servomotoru s elektronikou DMS2 ED.

oReRRRR ooRRR)

| 0 00 [ ) ]

o 123458678 1011 12 13 14 15
com 1 / / N\ 18 com
REA 2 14 -L
RE3 3
13 +L
RE2 4
g PECKY 2 e
NC DMS2 CONTROL 1 4N
READY NO 7
coM 8 ._/ 10 +IN

24 CLOSE
25 N24-48V
XZS N230oV

W ro2a 2021 22 23 24 25 26
o o B
— (]| o o} | |

Svorkovnice DMS2 Analog

e

DMS2 CONTROL
PROFIBUS-DP

FI__F2
F3 F4 IN_out

FF16A A B A B TERM.
PP on
e} Ofafoc |§|

GozaE7]

cC0Q00
cooco

w
O o}
1

Svorkovnice DMS2 Profbus
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Tabulka ¢. 1 - Servomotory MODACT MOED EEx — napajeni 3 x 400 V / 230 V, 50 Hz
— zakladni technické parametry a provedeni (servomotory AVM)

Zékladni vyzbroj: 1 elektromotor typ AVM
1 topny ¢lanek
Moment [Nm] Rychlost | Pracovni Elektromotor Hmotnost [kgl|  Typové Eislo

C prestaveni| zdvih Tvp . P PN P o
Typové oznaceni inacl | zabsmd maziva Typ Vykon | Otdcky | In _lz_ | provedeni |zakladni | dopliikové
vypinact T2 min | ot AN | cyming | @00V I Fitina [hiinik| 12345 (678910
MOED EEx 40/130 -8 130 8 71A8 0,09 | 680 | 0,35 1,8 70 | 45 XX HXED
MOED EEx 40/220 - 10 220 10 71M06 0,18 | 900 | 0,74 1,8 - | 47 X x| xED
MOED EEx 40/130 - 17 130 17 71M06 0,18 | 900 | 0,74 1,8 - | 47 XXJXED
MOED EEx 40/110 - 25 90 — 40 110 25 71MKO04 | 0,25 | 1360 | 0,75 3,4 - | 47 xX1XxED
MOED EEx 40/110 - 40 110 40 71M04 0,37 | 1360 | 1,05 3,1 - | 49 XX 2XED
MOED EEx 40/130 - 50 130 50 71MKO02 | 0,37 | 2810 | 0,9 5,6 - | 49 xXKxED
MOED EEx 40/80 - 80 80 80 71MKO02 | 0,37 | 2810 | 0,9 5,6 - 149 XX LXxED
MOED EEx 40/130-8 130 8 71A8 0,09 | 680 | 0,35 1,8 70 | 45 xxMxED
MOED EEx 80/220 - 10 220 10 9950 71MO06 | 0,18 | 900 | 0,74 1,8 - | 47 xx N x ED
MOED EEx 80/130 - 17 130 17 (2-620) 71MO06 | 0,18 | 900 | 0,74 1,8 — | 47 152120 xxPxED
MOED EEx 80/110 - 25 40-80 110 25 71MK04 | 0,25 | 1360 | 0,75 3,4 - | 47 XX 3XED
MOED EEx 80/110 - 40 110 40 71M04 0,37 | 1360 | 1,05 3,1 - 149 xx4xED
MOED EEx 80/200 - 50 200 50 71M02 0,55 | 2810 1,3 59 - 149 XX R X ED
MOED EEx 80/120 - 80 120 80 71M02 0,55 | 2810 1,3 59 - 149 XX S xED
MOED EEx 125/170 -8 170 8 71B8 0,12 | 660 | 0,46 1,8 70 | 45 XX TXED
MOED EEx 125/230 - 11 230 11 71MKO04 | 0,25 | 1360 | 0,75 3,4 - | 47 XX 6 X ED
MOED EEx 125/200-17 | 80-125 | 200 17 71MLO6 | 0,25 | 900 | 0,95 2,9 - | 47 xxUXED
MOED EEx 125/170 - 25 170 25 71M04 | 0,37 | 1360 | 1,05 3,1 - 149 XX 5xED
MOED EEx 125/200 - 50 200 50 71M02 0,55 | 2810 1,3 59 - | 49 xxV xED
MOED EEx 100/130-8 130 8 71A8 0,09 | 680 | 0,35 18 70 | 45 xxMxED
MOED EEx 100/200 - 10 200 10 71M06 0,18 | 900 | 0,74 1,8 70 | 47 xXNxED
MOED EEx 100/180 - 17 180 17 71MLO6 | 0,25 | 900 | 0,95 2,9 70 | 47 xXPxED
MOED EEx 100/180 - 25 180 25 80MKO6 | 0,37 | 910 1,1 3,3 70 | 57 xX1XED
MOED EEx 100/180-40 | 63—100 | 180 40 80MKO4 | 0,55 | 1390 | 1,45 4,2 71 | 58 XX 2 XED
MOED EEx 100/170 - 63 170 63 ¢ 80M04 0,75 | 1410 1,9 3,9 71 | 58 XX 3 XED
MOED EEx 100/230 - 80 230 80 80MO02 11 2940 | 3,0 6,8 78 | 58 XX R X ED
MOED EEx 100/130 - 100 130 100 ¢ 90LK04 11 1410 | 2,7 4.6 71 | 65 xx4 xED
MOED EEx 100/170 - 145 170 145 90LK02 15 | 2870 | 3,2 6,8 78 | 65 xx S xED
MOED EEx130/170-8 | 100130 170 | 8 71B8 | 012 | 660 | 046 | 1,8 | 70 | 45 22121 [\x7xeD
MOED EEx 160/300 - 10 300 10 71MLO6 | 0,25 | 900 | 0,95 2,9 70 | 47 xxUXED
MOED EEx 160/220 - 16 220 16 80MKO6 | 0,37 | 910 1,1 3,3 70 | 57 XX 5 XED
MOED EEx 160/240 - 25 240 25 80MO06 0,55 | 910 1,6 3,4 71 | 57 XX 6 XED
MOED EEx 160/290 - 40 100 - 160 290 40 9950 80M04 0,75 | 1410 1,9 3,9 71 | 58 XX 7XED
MOED EEx 160/210 - 65 210 65 (2-620) ¢ 90LKO04 11 1410 | 2,7 4,6 71 | 65 XX 8 X ED
MOED EEx 160/320 - 80 320 80 90LK02 15 | 2870 | 3,2 6,8 78 | 65 xxV x ED
MOED EEx 160/210 - 100 210 100 ¢ 90L04 15 | 1410 | 34 48 71 | 66 XX 9xED
MOED EEx 160/250 - 125 250 125 ¢ 90L02 22 | 2865 | 45 6,0 78 | 67 xxAxED
MOED EEx 250/400 - 8 400 8 71M8 0,25 | 680 | 0,85 2,0 70 | 57 XX HXED
MOED EEx 250/400 - 10 400 10 80MKO06 | 0,37 | 910 1,1 3,3 70 | 57 xx0xED
MOED EEx 250/400 - 16 400 16 80MO06 0,55 | 910 1,6 3,4 71 | 58 xX1XxED
MOED EEx 250/330-25 | 160-250 | 330 25 90LKO06 | 0,75 | 930 2.1 3,9 81 | 68 |52122|xx2xED
MOED EEx 250/330 - 40 330 40 90LK04 11 1410 | 2,7 4,6 78 | 65 XX 3 XED
MOED EEx 250/325 - 65 325 65 ¢ 90L04 15 | 1410 | 34 4.8 79 | 66 X X4 x ED
MOED EEx 250/400 - 80 400 80 ¢ 90L02 22 | 2865 | 45 6,0 80 | 67 XX 5 x ED
MOED EEx 500/750 - 16 750 16 100L08 1,1 690 3,1 36 | 126|113 xx0xED
MOED EEx 500/850-25 | 250-500 | 850 25 100L06 1,5 940 3,9 49 | 125|112 xx1xED
MOED EEx 500/800 - 40 800 40 112M06 | 2,2 945 54 50 |146 1126 |52123 | xx2xED
MOED EEx 450/600-63 | 250-450 | 600 63 [ 100L04 3,0 | 1435 | 6,5 59 132|112 XX 3XED
MOED EEx 500/700-100| 250-500 | 700 100 ¢ 112M04 | 40 | 1430 | 85 6,5 | 150|130 x x4 x ED
MOED EEx 550/750-16 | 320-550 | 750 16 9040 100L08 1,1 690 3,1 36 | 128108 xXx0xED
MOED EEx 630/820 - 25 320-630 820 25 (2-470) 100L06 1,5 940 3,9 49 1128 110852124 |xx1xED
MOED EEx 630/1000 - 63 1000 63 ¢ 112M04 | 40 | 1430 | 85 6,5 | 150 | 130 XX 2 X ED
MOED EEx 960/1250-32 | 630-960 | 1250 32 ¢ 132M08 | 3,0 725 7,3 55 |239 XX 1XxED
MOED EEx 1100/1400-45 | 630-1100 | 1400 45 6 | 132MK06| 4,0 975 9,2 7,0 | 240 59195 XX 2xED
MOED EEx 1100/1400-63 | 630-1100 | 1400 63 ¢ 132M06 | 55 970 | 125 6,5 | 248 XX 3xED
MOED EEx 920/1200-100 | 630-920 | 1200 100 [ 132M04 | 7, 1455 | 155 6,8 | 243 XX 4 xED

Poznamky: — jmenovity moment je roven 60 % max. vypinaciho momentu pro provoz S2 a 40 % max. vypinaciho momentu pro provoz S4
—misto x na 6. aZ 11. misté typového Cisla se doplini &islice nebo pismeno podle Tabulek 3 — 6
— jmenovité proudy pro jina napéjeci napéti, neZ je uvedeno v tabulce, na dotaz u vyrobce
& - Oznaceni servomotort pinénych olejem. Ostatni servomotory jsou plnény plastickym mazivem.
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Tabulka é. 2 - Servomotory MODACT MOED EEXx s elektromotory 4 KTC
— zakladni technické parametry a provedeni

Zé&kladni vyzbroj:

1 elektromotor typ 4KTC

1 topny ¢lanek

Moment [Nm] | Rychlost | Pracovni ‘% Elektromotor Hmotnost [kg] Typové Eislo
Typové oznageni wpinaci |zabémy pfestayem’ zdvih E Typ |Vykon Ota'é-ky n | Iz . .prov’ede.m' zakladni| doplitkové
[1/min] [ot.] | =| 4KTC | [kW] |[1/min]|(400V)| In |litinové|hlinik.|12345/67891011
MOED EEx 40/90 - 25 20- 40 90 25 71A-4 | 025 | 1355 | 0,75 | 38| - 49 XXAXXX
MOED EEx 40/80 - 40 20-40 80 40 71B-4 | 0,37 | 1350 | 1,05 |38 | - 50 XX B xxx
MOED EEx 63/90 - 25 40-63 90 25 71A-4 | 0,25 | 1355 | 0,75 |38 | - 49 XX C XXX
MOED EEx 63/80 - 40 40-63 80 40 2-19%0 71B-4 | 0,37 | 1350 | 1,05 |38 | - 50 be120 XX D xxx
MOED EEx 100/130-25 | 63-100 | 130 25 71B-4 | 0,37 | 1350 | 1,05 |38 | - 50 XX Exxx
MOED EEx 125/160-11 | 80-125 | 160 11 71A-4 1025 | 1355 | 0,75 |38 | - 49 XX Fxxx
MOED EEx 100/130-25 | 63-100 | 130 25 80A-6 | 037 | 925 | 11 |36 76 63 XX B XxXxx
MOED EEx 100/130-40 | 63-100 | 130 40 80A-4 | 0,55 | 1410 | 1,38 |46 | 76 63 XX C XXX
MOED EEx 100/130-63 | 63-100 | 130 63 ¢ | 80B-4 | 0,75 | 1400 | 1,8 |50 77 64 XX Dxxx
MOED EEx 100/130-100 | 63-100 | 130 100 ¢ | 90S-4 | 11 | 1410 | 24 |54 83 70 XXE XXX
MOED EEx 160/210-16 | 100-160 | 210 16 80A-6 | 0,37 | 925 | 1,1 |36 | 76 63 XX Fxxx
MOED EEx 160/210-25 | 100-160 | 210 25 80B-6 | 0,55 | 915 | 15 |41 | 76 63 pate XX HXxxx
MOED EEx 160/210-40 | 100-160 | 210 40 80B-4 | 0,75 | 1400 & 1,8 |50 77 64 XX I xxx
MOED EEx 160/210-65 | 100-160 | 210 65 ¢ |90S-4 | 1,1 | 1410 | 24 |54 83 70 XXJd XXX
MOED EEx 160/210-100 | 100-160 | 210 100 2-1400 ¢ | 90L-4 | 15 | 1405 | 325 |58 | 86 73 XX Kxxx
MOED EEx 160/210-125 | 100-160 | 210 125 | WL-2 | 2,2 | 2845 | 44 |69 | 86 73 XXLxxx
MOED EEx 250/325-10 | 160-250 | 325 10 80A-6 | 0,37 | 925 | 1,1 |33 | 76 63 XXA XXX
MOED EEx 250/325-16 | 160-250 | 325 16 80B-6 | 055 | 915 | 15 |34 | 77 64 XX B xxx
MOED EEx 250/325-25 | 160-250 | 325 25 QL-6 | 1,1 | 915 | 30 |41 87 74 XX C XXX
MOED EEx 250/325-40 | 160-250 | 325 40 90S-4 | 1,1 | 1410 | 24 |54 | 83 73 petze xxDxxx
MOED EEx 210/280-65 | 160-210 | 280 65 ¢ | 90L-4 | 15 | 1405 | 325 |58 | 86 73 XX EXxx
MOED EEx 250/325-80 | 160-250 | 325 80 ¢ | 0L-2 | 2,2 | 2845 | 44 |69 | 86 73 XX Fxxx
MOED EEx 500/650-16 | 250 - 500 | 650 16 100LB-8| 1,1 | 695 | 3,25 |38 | 135 | 122 XXA XXX
MOED EEx 500/650-25 | 250 - 500 | 650 25 100L-6 | 1,5 | 930 | 3,7 |47 | 134 | 121 XX B xxx
MOED EEx 500/650-40 | 250 -500 | 650 40 112M-6| 2,2 | 960 | 50 |6,1| 153 | 133 |52123| xxCxxx
MOED EEx 400/520-63 | 250 - 400 | 520 63 ¢ |100LB-4| 3,0 | 1400 | 64 |53 | 137 | 117 XX D XXX
MOED EEx 400/520 - 100 | 250 - 400 | 520 100 2- 1080 6 |\ 112M-4| 4,0 | 1430 | 82 |66 | 151 | 131 XX E XXX
MOED EEx550/715-16 | 320-550 | 715 16 100LB-8| 1,1 | 695 | 3,25 |38 | 137 | 117 XXAXXX
MOED EEx 630/820-25 | 320-630 | 820 25 100L-6 | 1,5 | 930 | 3,7 |47 | 137 | 117 |52124| xxBxxx
MOED EEx 630/820-63 | 320-630 | 820 63 ¢ [ 112M-4| 4,0 | 1430 | 82 |66 | 151 | 131 XX Cxxx
MOED EEx 950/1235-32 | 630-950 | 1235 32 ¢ (132M-8| 3,0 | 710 | 72 |48 | 237 XX A XXX
MOED EEx 950/1235-45 | 630-950 | 1235 45 21080 ¢ 132MA-6| 4,0 | 960 | 88 |63 | 240 59105 XXBxxXx
MOED EEx 950/1235-63 | 630-950 | 1235 63 ¢ (132MB-6 | 55 | 955 | 11,8 | 6,1 | 247 XX G xxXx
MOED EEx 950/1235- 100 | 630 - 950 | 1235 100 6 | 132M-4 | 75 | 1445 | 148 |65 | 245 XX D xxx

Poznamky: — jmenovity moment je roven 60 % max. vypinaciho momentu pro provoz S2 a 40 % max. vypinaciho momentu pro provoz S4
—misto x na 6. aZ 11. misté typového Cisla se dopini pfislusna Cislice nebo pismeno podle Tabulek 3 - 6

— jmenovité proudy pro jina napdjeci napéti, neZ je uvedeno v tabulce, na dotaz u vyrobce

& — Oznaceni servomotoru plnénych olejem. Ostatni servomotory jsou plnény plastickym mazivem.
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Elektrické servomotory otoc¢né viceotackové nevybusné MODACT MOED EEx

Misto v typovém Cisle 1. 2. 3. 4. 5. 6. 7. 8. 9. 10. 11.
Typové Cislo 5 2 1 2 X . X X X X ED X

6. misto typového &isla
Tabulka 3 - Pripojovaci rozméry

tvar A
tvar B
tvar C
tvar D
tvar E
pfipojeni M
pfipojeni A
pfipojeni b
pfipojeni B
pfipojeni I'

Pfipojovaci rozméry
podle ISO a DIN

Pfipojovaci rozméry
podle OST (Rusko)

OI<|m>|IZ]o|o|N|o|o

Pfipojeni OST (Rusko) je podle velikosti servomotord nasledujici:

t.¢.52 120 pfipojeni M, A, b
t.€.52 121 a 52 122 pfipojeni A, b, B
t.€.52 123 a 52 124 pfipojeni b, B
t. .52 125 pfipojeni B, I

7. misto typového &isla
Pokud je na 9. misté typového ¢isla jedna z ¢islic 1, 3, 5, 7 nebo 9, je na 7. misté znak z Tabulky 4
Pokud je na 9. misté typového ¢isla jedna z Cislic 2, 4, 6 nebo 8, je na 7. misté znak z Tabulky 5

Tabulka 4 - Servomotor vybaveny elektronikou DMS2 ED

Znak 0/1/2|3/4|5/6|7|/8/9/A|B|C|D/E|FIM|N|V (W
Mistni ovladani X X X X X X X X X X
Displej X | X X | X X | X X | X X | X
Stykace nebo bezkontaktni spinani X[ x|x|x X| x| x|x|x|x|x]|x
Analogovy vysilaé X[ X| X[ X|X|[X]|xX[X]|x|xXx]|Xx]|X
modul reguldtor X|X|X]|X
Tabulka 5 - Servomotor vybaveny elektronikou DMS2
Dvoupolohové nebo tfipolohové fizeni *) R
Profibus P

*) Jestli servomotor bude uréen pro dvoupolohovou nebo tfipolohovou regulaci se nastavi ve vyrobnim zdvodé. Pokud v objed-
ndvce nebude urceno jinak, bude servomotor nastaven pro tfjpolohovou regulaci (ovliadani signdlem 4 — 20 mA,).

8. misto typového &isla
Vypinaci moment, rychlost pfestaveni — Tabulky 1 nebo 2

9. misto typového &isla

Tabulka 6 - Typ elektroniky, silové spinac¢e, brzda

Elektronika DMS2 ED — bez silovych spinacd 1
Elektronika DMS2 — se stykaci 2
Elektronika DMS2 ED — s bezkontaktnimi spinadi 3
Elektronika DMS2 — s bezkontaktnimi spinaci 4
Elektronika DMS2 ED — se stykaci a brzdou 5
Elektronika DMS2 — se stykaci a brzdou 6
Elektronika DMS2 ED — s bezkontaktnimi spinaci a brzdou 7
Elektronika DMS2 — s bezkontaktnimi spinaci a brzdou 8
Elektronika DMS2 ED — se stykaci 9
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10. misto typového &isla

ED — servomotory s elektronikou DMS2 nebo DMS2 ED

11. misto typového &isla

Tabulka 7 - Teplota okoli

Pro teplotu okoli od -25 °C do +55 °C

bez oznaceni

Pro teplotu okoli od -50 °C do +55 °C *)

F

Pro teplotu okoli od -60 °C do +55 °C

FF

*) elekronickou vybavu je nutno konzultovat s vyrobcem
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Rozmérovy nacrtek elektrického servomotoru
MODACT MOED EEx

A
B (o]
U i \
TS
F(’\Qg
0_ -~ Tl X
N ayDk
= = S 2
)
L I
\ —— ] ‘

Rozméry kabelovych vstupl
elektromotort jsou uvedeny
v Tabulce

2 xM25x 1,5, @ kabelu 13 - 20,2 mm
1xM20 x 1,5, g kabelu 11 - 14,3 mm

—. ' ]

]

Kabelové vstupy elektromotor( pouzivanych u viceotaékovych servomotorit MODACT MOED EEx

Typ elektromotoru Osova vyska motoru Pocet vstuptl x rozsah @ kabelu (velikost zavitu)
71,80, 90, 100 1x@g 13az 16 mm
AVM "
112,132 2x@ 17 az20 mm
71 2x@ 6az12mm (M20 x 1,5)
80, 90, 100 1x@6az12 mm (M20 x 1,5)
1xg13az18 mm (M25x1,5)
4KTC 112 1x@6az12mm (M20 x 1,5)
1x@13az18 mm (M32x1,5)
132 1x@6az12mm (M20 x 1,5)
2x@13az18 mm (M32x1,5)

Uvedené kabelové vstupy elektromotort (viz tabulka) i viastniho servomotoru jsou doddvané standardné. PoZadavek na jiné

pruméry pfipojovacich kabell je nutné specifikovat v objednavce.

Rozmér Typové Cislo
52120 52121,2 52 123,4 52 125
A max. 662 791 915 1049
B max. 340 462 573 684
C 322 329 342 365
D o 160 o 200 o 250 o 375
E 130 130 165 165
F 80 92 123 153
G 215 256 310 362
H max. 336 348 412 468
J 90 120 145 178
K 315 335 400 442
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Otvory pro pfidavné uchyceni elektrického servomotoru
MODACT MOED EEx

c/ LA\
B
. Typové Cislo

Rozmer 52 120 52121, 2 52123, 4 52 125
A 61 90 110 120
B 110 160 210 240
C M 10 M 12 M 16 M 20
D 16 21 23 47
E 120 140 200 220

Poznamka:

Otvory pro pfidavné uchyceni servomotord MODACT slouZi pouze k zachyceni hmotnosti
servomotord a nesmi byt namahany Zadnou dalsi pridavnou silou.

Uprava pro stoupajici vieteno

o d4 min Ochranny nastavec

1
y /
3x $roub o d3 Vicko

viz tabulka

! <l Tésnéni
ANANRRRRRNNY SSORASKRSSSSY —————
1

Viko skfiné

é /] Typové Cislo
Rozmér 52121 | 52123
o di 52120 52122 | 52124 52125
o di 35 50 75 80
0 d2 0 d2 55 70 100 100
o d3 65 80 112 112
o d4 30 41,5 53 72
Sroub
V|SO 2010 M4x10 | M4x10 | M5x10 | M5x10
(GSN 021155)
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Adaptéry k servomotorim MODACT MOED EEx

Tvar A

podle CSN EN ISO 5210 (13 3090)

¢
Yz
<
el

Tvar B1

podle CSN EN I1SO 5210 (13 3090)

¢ // /
AN "—rL -1\\(< Q-\i-\j J
2N N S
N/ Q{ N
N N\ N
NZN N N
< NN < < \ .
RN \K N
Z = =
AN \ 4% % !‘ < \ 7 21 % \\
NENNSNNNNENE HINNZ N
al |} | [ x d4 l 42 } l
] l L o d3 <
o di
b1
|
oS T
!
Pfifazeni adaptért k servomotoriim
. Typové Eislo
Tvar Rozmer 52 120 52121, 2 52123, 4 52 125
o di 125 175 210 300
o d2 18 70 100 130 200
A, B1 o d3 102 140 165 254
(shodné d4 M 10 M 16 M 20 M 16
rozméry) pocet otvordl d4 4 4 4 8
h 3 4 5 5
h2 min. 12,5 20 25 20
A 63,5 110 179 155
o d5 30 38 53 63
A @ d6 max. 28 36 44 60
h1 max. 43,5 65 92 110
| min. 45 55 70 90
A 63,5 110 122 155
o d5 30 40 50 65
11 min. 45 65 80 110
B1 h3 max. 3 4 5 5
b1 12 18 22 28
o d7 H9 42 60 80 100
t1 45,3 64,4 85,4 106,4
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POZNAMKY ZPA pECKY. <.x.




POZNAMKY ZPA pECKY. <.x.




B
ZA PECKY. a._s._ /ZX

Vyvoj, vyroba, prodej a servis elektrickych servomotor( a rozvadéc,
Spickové zpracovani plechu (vybaveni TRUMPF), praskova lakovna

PREHLED VYRABENYCH SERVOMOTORU

KP MINI, KP MIDI
elektrické servomotory oto¢né jednootackoveé (do 30 Nm)

MODACT MOK, MOKED, MOKP Ex, MOKPED Ex
elektrické servomotory jednootackoveé pro kulové kohouty a klapky

MODACT MOKA
elektrické servomotory otocné jednootackové pro JE mimo aktivni zénu

MODACT MON, MOP, MONJ, MONED, MOPED, MONEDJ
elektrické servomotory otocné viceotackové

MODACT MO EEx, MOED EEx
elektrické servomotory otocné viceotackové nevybusné

MODACT MOA
elektrické servomotory otocné viceotackové pro JE mimo aktivni zonu

MODACT MOA OC
elektrické servomotory oto¢né viceota¢kové pro JE do aktivni zény

MODACT MPR Variant
elektrické servomotory oto€né jednootackove pakove s proménnou rychlosti prestaveni

MODACT MPS, MPSP, MPSED, MPSPED
elektrické servomotory jednootackové pakové s konstantni rychlosti prestaveni

MODACT MTN, MTP, MTNED, MTPED
elektrické servomotory tahlové pfimocaré s konstantni rychl

Dodavky kompletl: servomotor + armatura (pfipadné prfevodov







